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1) Utmutaté

Ezen atmutatdé a telepitéshez szikséges fontos
biztonsagi informaciokat tartalmaz; a telepités el6tt
minden utasitast el kekk olvasni, és ezt a kézikdnyvet a
jové szamara is gondosan meg kell 6rizni.

Mindazon veszélyek tekintetbe vételével, melyek a
ROBUS telepitése és kezelése soran felléphetnek, kell
a telepitést a legnagyobb biztonsag érdekében a
torvények, elbirasok és rendeletek teljes betartasa
mellett elvégezni. Ebben a fejezeten altalanos jellegi
utasitasok vannak megadva, tovabbi fontos utasitasok
a "3.1 Elézetes vizsgalatok’, és az "5. Atadas és
Uzembe helyezés” fejezetekben talalhatéak.

JlA legujabb eurdpai torvényalkotas szerint egy
ajté vagy kapu automatizalasa a 98/37/CE (gépek
iranyelv) rendelkezései, és kiilondsen az EN 13241-
1 (harmonizalt szabvany), az EN 12445; EN 12453 és
EN 12635 eldirasai ala tartozik, melyek megengedik,
hogy a gépek iranyelvvel valé megfeleléséget
nyilatkozatba foglaljak.

A kockazatanalizishez és a miszaki dokumentacio
realizalasahoz tovabbi informaciok allnak rendelkezésre
az Interneten, a www.niceforyou.com honlapon.

Ezen utasitas csak a telepitéshez kiképzett miszaki
személyzet szaméara készilt. Az ,Utasitdsok és
tanacsok a ROBUS kapunyitd felhasznaloinak” fuggelék
kivételével, melyet a szerelének a kézikdonyvrdl le kell
valasztania, nincs a végfelhasznalé6 szamara

érdekesnek  tekinthet® informacio ebben a

kézikdnyvben.

o A ROBUS-nak az ezen utasitasokban
eléiranyzottaktdl  eltér6 hasznalata tilos! A
szakszer(itlen hasznalat veszélyeket és személyi
vagy anyagi karokat okozhat.

o A telepités el6tt kockazatanalizist kell végezni,
aminek a lényeges biztonsagi kovetelmények
felsorolasat - a gépek iranyelv I. fliiggeléke foglalja
magaban -, valamint a mindenkori alkalmazott
megoldasokat kell megadni.

o Emlékeztetiink arra, hogy a kockazatanalizis egyike
azoknak az anyagoknak, amelyek az automatizalas

o A felhasznalasi feltételek és a fennalld veszélyek
szerint meg kell vizsgalni, hogy szlkségesek-e
tovabbi késziilékek és anyagok a ROBUS-szal
torténé automatizalas kiegészitéséhez. Tekintetbe
kell venni példaul a becsapddasveszélyt, az
6sszenyomasi és magavalragadasi veszélyt stb.,
valamint az egyéb veszélyeket altalaban.

e Egyetlen alkatrészen sem szabad semmilyen
valtoztatast végezni, ha nincs ebben a kézikdnyvben
eléiranyozva. Az ilyen jellegi miveletek csak
Uzemzavarokat okozhatnak. A NICE mindennemi
felel6sséget elharit a termékek megvaltoztatasa miatt
keletkezett karokert.

o A telepités és a hasznélat soran el kell kertlni, hogy
szilard részek vagy folyadékok hatolhassanak be a
vezérl6 egységbe, vagy egyéb nyitott késziilékekbe.
Forduljon adott esetben a NICE vevészolgalathoz,
mert ilyen helyzetekben a ROBUS hasznalata
veszélyt okozhat.

e Az automatizalt rendszert csak akkor szabad

hasznalatba venni, miutan az GUzembe helyezést az
"5. Atadas és lizembe helyezés” pontban el8irtak
szerint elvégezték.

e A csomagoldoanyagot csak a helyi el6irasok teljes
betartasaval szabad eltavolitani.

e Ha egy hiba a jelen Kézikbnyvben megadott
informacidk alapjan nem kiszoboélheté ki, kérjik,
forduljanak a NICE vevészolgalatahoz.

e Ha automata kapcsoldk vagy biztositékok kioldanak,
visszaallitdsuk elétt a hibat meg kell allapitani, és
meg kell sziintetni.

¢ A ROBUS fedelében [év6 szoritokhoz torténd
hozzaférés el6tt minden aramellatd vezetéket
levalasztani; amennyiben a megszakité nem lathato,
egy ,VIGYAZAT-KARBANTARTAS FOLYAMATBAN”
felirattal ellatott tablat kell felszerelni!

Kulén utasitasok ennek a terméknek az alkalmassagara
hivatkozassal a 98/37/CE (el6z6 a 89/392/CE)
iranyelvre:

e Ezt a terméket mint ,egy gép alkatrészét’ hoztak
piacra, és ezért ugy kerllt gyartasra, hogy egy gépbe
beépitsék, vagy egy masik géppel Osszeépitésre
keriljon abbdl a célbdl, hogy egy, a 98/37/CE
iranyelvnek megfeleld6, csak mas alkatrészekkel
kombindlva és ezen kézikbnyvben leirt mddon
.gépet” valdsitsanak meg. Mint az a 98/37/CE
iranyelvbél kitlnik, arra mutatnak ra, hogy a fent
nevezett terméket csak akkor megengedett izembe
helyezni, miutan a gép, amibe ez a termék beépitésre
kerilt, a iranyelvnek megfelel6 megfelel6ségi
megjelolést és nyilatkozatot megkapta.

Kilon utasitasok a termék megfeleléségére a
73/23/CEE kisfesziiltség-iranyelvre és a 93/68/CEE
késébbi mdodositasaira hivatkozassal:

e Ez a termék, amennyiben rendeltetési céljara, és a
jelen Utmutatoban foglaltaknak megfelel
konfiguracioban és a Nice S.p.A. altal gyartott,
katalogusban szerepl6 cikkekkel egyutt kerul
alkalmazéasra, megfelel a kisfesziltségl iranyelv
kovetelményeinek. A kdvetelményeknek  vald
megfeleléség nem lehet garantalt, ha a terméket nem
az elGiranyzott  konfiguraciéban vagy mas
termékekkel egyltt hasznaljak, a termék hasznalata
ilyen helyzetekben tilos, mig a telepitést végzé az
iranyelvekben lefektetett kovetelményeknek vald
megfeleléséget nem ellendrizte le.

Kulon utasitasok a termék megfeleléségére a
89/336/CEE ,elektromagneses dsszeférhetéség”
irdnyelv és kés6bbi modositasaira 92/31/CEE és
98/68/CE hivatkozassal:

e Ezt a terméket a jelen utmutatéban -el6iranyzott
konfiguracioban és kombinaciéban a NICE S.p.A.
altal gyartott, kataldgusban szerepld cikkekkel egyutt
az elektromagneses 06sszeférhetéség legnehezebb
alkalmazasi feltételei tesztjének vetették ala. Az
elektromagnese Osszeférhetéséget nem lehet akkor
garantalni, ha a terméket nem az el6iranyzott
konfiguraciéban, vagy mas termékekkel egyltt
hasznaljak. A termék hasznalata ilyen helyzetekben
tilos, amig a telepitést kivitelez6 meg nem vizsgalta
az iranyelvekben lefektetett kévetelményeknek vald
megfeleléséget.


http://www.niceforyou.com/

2) Termékleiras és alkalmazas

K’-\ ROBUS egy 06ngatlds elektromechanikus
kapunyité vonal, ami tolokapuk automatizalasara
szolgadl. A kapunyitok elektronikus vezérléssel
rendelkeznek, tovabba egy kapcsolattal az SMXI
vagy SMXIS (opcionalis) tavvezérld vevjének
szamara. A kils6 készulékek elektromos csatlakozoi
a "BlueBUS" technoldgianak készénhetéen, amellyel
tobb készuléket csupan két drot segitségével lehet

A ROBUS vonalhoz tartozé termékek, melyek legfontosabb eltéréseit az 1. tablazat tartalmazza.

1. TABLAZAT: A ROBUS kapunyité legfontosabb jellemzéinek 6sszehasonlitasa

csatlakoztatni, leegyszeriisédtek. A ROBUS\
elektromos energidval mlkddik, aramkimaradas
esetén a kaput specialis kulcs segitségével ki
lehet reteszelni, és kézzel lehet mozgatni, vagy
lehet a PS124 puffer-akkumulatort hasznalni, ami
lehetéveé teszi a kapumozgatast aramkimaradas
esetén is.

Kapunyité-tipus RB600 RB600P RB1000 RB1000PP
Végallaskapcsolo-tipus elektromechanikus induktiv kézelitéskapcsolo elektromechanikus induktiv kozelitéskapcsold
A kapuszarny legnagyobb 8m 12m

hossza

A kapuszarny legnagyobb 600Kg 1000Kg

sulya

Max. inditényomaték 18Nm 27Nm

(megfeleld erd) (600N) (900N)

Motor és transzformator Motor 24Vcec @ 77mm

Motor 24Vce @ 115mm

Oszlopos transzformator El

Toroid-transzformator

Megjegyzés:1Kg = 9,81 N, ezért, PIl.: 600N = 61 Kg

303mm

. ©

6.1) Alkalmazasi korlatok

A ROBUS vonal termékeinek a teljesitményadatai a ,8
Miszaki jellemz6k” fejezetben vannak megadva. Ezek, mint
egyedi értékek lehetbveé teszik a termékek alkalmassaganak
korrekt értékelését. A szerkezeti jellemzéinek kdszdénhetéen
a ROBUS «csalad termékei alkalmasak tolokapuk
automatizaldsdra az 2. 3. és 4. tablazatban megadott
hatarokon beldl.

A ROBUS tényleges alkalmassaga egy bizonyos tolokapu
automatizalasdhoz fligg a surlédasoktol és mas, alkalmi
eseményektdl is, mint példaul jég jelenléte, ami a kapu
mozgasat akadalyozhatja.

2. tablazat: Hatarértékek a kapuszarny hosszanak fiiggvényében

AN

Egy hatasos vizsgalathoz meg kell mérni azt az idét,
ami ahhoz szlikséges, hogy a kaput a palyajanak teljes
hosszan mozgassa, azutan ellendrizni kell, hogy ez az
érték nem haladja-e meg a ,névleges forgatd
nyomaték” felét, ami a ,8. Miiszaki jellemz6k”
fejezetben van megadva (50%-os tirés ajanlott, mivel a
rossz idéjarasi viszonyok a surlodasi értéket
megndvelhetik). Tovabba figyelembe kell venni a 2. és
3. tablazat adatait a ciklus/6ra szamanak, az egymast
kovetd ciklusok szamanak és a megengedett
legnagyobb sebességnek a meghatarozasahoz.

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Kapuszarnyhossz[m] | max. ciklus/ora max. egymast koveto ciklus max. ciklus/ora max. egymast koveto ciklus
4-ig 40 20 50 25
4-6 25 13 33 16
6-8 20 10 25 12
8-10 20 10
16 8

!o 12

/




3. tablazat: Hatarértékek a kapuszarny sulyanak fliggvényében

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Kapuszarny sulya [kg] Ciklusok Megengedett legnagyobb Ciklusok Megengedett legnagyobb
szazalékaranya sebesség szazalékaranya sebesség
200 - ig 100% V6 = nagyon nagyon gyors 100% V6 = nagyon nagyon gyors
200 + 400 80 V5 = nagyon gyors 90 V5 = nagyon gyors
400 + 500 60 V4 = gyors 75 V4 = gyors
500 + 600 50 V3 = kdzepes 60 V4 = gyors
600 + 800 - - 50 V3 = kdzepes
800 + 900 - - 45 V3 = kdzepes
900 + 1000 40 V3 = kdzepes

A kapuszarny hossza alapjan lehet meghatarozni az 6rankénti tzemi ciklusok és az egymasutan kdvetkez6 ciklusok
legnagyobb szaméat, mig a kapu sulyabdl a ciklusok redukcios szézalékaranyat, és a megengedhetd legnagyobb
sebességet.

Ha egy ROBUS 1000 -nél a kapuszarny pl. 5m hosszu, 33 ciklus/6ra volna lehetséges, és 16 egymast kdvet6 ciklus, ha
azonban a kapuszarny 700kg-ot nyom, akkor ezt az értéket 50%-kal kell csdkkenteni kell; az eredmény tehat 16
ciklus/ora és 8 egymast kovetd ciklus, mig a megengedett legnagyobb sebesség V4 — gyors lenne.

A tulmelegedés elkerllésére a vezérlésbe egy mozgaskorlatozot terveztek be, amelynek a miikodése a motor
megterhelésén és a ciklusok idétartaman alapul és a hatarértékek tullépése esetén miikddésbe Iép. A mozgaskorlatozé
méri a kdrnyezeti hdmérsékletet is, és kuléndsen magas hémérsékletek esetén gondoskodik a mozgésok tovabbi
korlatozasarol.

A ,8. Miszaki jellemz6k” fejezetben a termék atlagos élettartamara egy becstult értéket adtak meg. Ezt az értéket
befolyasolja a terhelhet6ségi szam (minden tényez6 sszege, melyek a kopashoz hozzajarulnak), amellyel a mozgasok
torténnek. Ahhoz, hogy ezt az értéket megbecslljik, a 4. tablazatban talalhato 6sszes terhelhetéségi szamot 6ssze kell
adni, és ezutan lehet a becsiilt élettartamot a végeredménybdl a diagramrol leolvasni.

Példaként egy ROBUS 1000-nél egy 650kg sulyu és 5m hosszu kapun, ellatva fotocellakkal és mas kifaradasi
igénybevételt okozo6 elem nélkil egy 50% (30+10+10) terhelhetéségi szam adddik. A diagram alapjan a becsiilt
élettartam 80 000 ciklus.

4. tablazat: Becsiilt élettartam a mozgasok terhelhetéségi szamanak fliggvényében

terhelhetéségi szam % Robus Elettartam ciklusokban
600 [ 1000
Kapuszarny sulya (kg)
260,000 -

200 - ig 10 5 0.00 \
200 = 400 30 10 | § 240000
400 + 600 50 20 é 220.000
600 =+ 700 30 5 200.000
700 + 800 40 |G \\
800 + 900 50 % 180.000 \
900 + 1000 — | 60 |5 160.000
Kapuszarny hossza (m © \
e (m) o5 | 140000
4:6 20 | 10 120.000 N\
6-8 35 20 100.000 N
8+10 35

80,000
10 + 12 50
Egyéb kifaradasi elemek 60.000 ‘\\
Akkor veendék figyelembe, ha a bekdvetkezési 40.000
valészinliségik meghaladja a 10%-ot S
Koérnyezeti h6meérseklet 40 felett 10 10 20,000 i N
vagy alatt, vagy a relativ nedvesség
80%fe|ett 0 =] o L= =] (=] =] (=] o o ID
Por vagy homok jelenléte 15 15 by % % %‘“ % ?é“ E ‘-é E-é ‘%‘“
Sétartalmu kérnyezet 20 20 A
A mozgast megszakitotta a fotocella 15 10 terhelhetsegi szam %
Mozgéas megszakitva a STOP-pal 25 20
Sebesség gyorsabb, mint az "L4 = gyors" 20 15
Aktivalt inditas 25 20

terhelhetéségi szam 6sszesen %-ban

Megjegyzés: Ha a terhelhetéségi szam meghaladja a 100%-ot, a feltételek az elfogadhaté hatarérték felett vannak, egy
nagyobb modell hasznalata ajanlott.

o J




f2.2) Tipikus elrendezés \

Az 1. dbra egy ROBUS-szal automatizalt toldkapu tipikus elrendezését mutatja be.

1. Kulcsos kapcsolo 8. Rogzitett mellék-kapcsoldléc

2. Fotocellak az oszlopon 9. Villogé lampa beépitett antennaval
3. Fotocellak 10. ROBUS

4. Rogzitett f6-kapcsoldléc (opcionalis) 11. Végallaskapcsol6 kengyel ,zarva“
5. Mozgo fékapcsolo-léc 12. Mozgé mellék-kapcsoldléc

6. Végallaskapcsold kengyel ,nyitva“ 13. Radiéadé (Tavvezérld)

7.

/" 2.3) Kabellista

A 2. abran lathato tipikus elrendezésen a kilonb6z6 készilékek 6sszekotéséhez szilkséges kabeleket is megadtak. Az
5. tablazatban a kabelek jellemz&i vannak felsorolva.

K Fogasléc /
\

ﬂ- IA felhasznalt kabeleknek a mindenkori telepitéshez kell alkalmasnak lenni; pl. egy HO3VV-F tipusu kabelt
beltéri fektetéshez ajanlanak, vagy egy HO7RN-F tipusu kabelt kiiltéri alkalmazashoz.

Tablazat: Kabellista

Csatlakoz6 Kabeltipus Megengedett legnagyobb kabelhossz
A: Elektromos tapvezeték N°1 Kabel 3x1,5mm? 30m (1. megjegyzés)
B: Villogd lampa antennaval N°1 Kabel 2x0,5mm’ 20m
) 9 P N°1 arnyékolt kabel RG58 Tipus 20m (révidebb, mint 5m ajanlott)
C: Fotdcellak N°1 Kabel 2x0,5mm?® 30m (2. megjegyzés)
D: Kulcsos kapcsolo N°2 Kabel 2x0,5mm? (3. megjegyzés ) |50m
E: F6 kapcsololéc N°1 Kabel 2x0,5mm? (4. megjegyzés ) |30m
F: Mozgé kapcsoldléc N°1 Kabel 2x0,5mm?” (4. megjegyzés ) |30m (5. megjegyzés)
1. megjegyzés: Ha a tapfesziiltség-ellaté kabel hosszabb, mint 30 m, abban az esetben nagyobb keresztmetszeti

kabelt kell hasznalni.

2. megjegyzés: Ha a ,BLUEBUS kabel hosszabb, mint 30 m, legfeljebb 50 m-ig, abban az esetben 2x1mm?
keresztmetszet( kabelt kell hasznalni .

3. megjegyzés: a két 2x0,5mm? kabelt helyettesiteni lehet egy 4x0,5mm?-es kabellel.

4. megjegyzés: ha egynél tébb kapcsoldléc all rendelkezésre, lasd a ,7.3.2 ALLJ bemenet’ fejezetet az ajanlott
bekotéshez.

5. megjegyzés: A tolékapun 1évé mozgd kapcsoldlécek 6sszekotésére megfeleld eszkdzdket kell hasznalni, melyek

az 0sszekotést a mozgd kapuszarnyakon is lehetévé teszik.

\_ /




3) Telepités

ebben a kézikdnyvben leirtak legpontosabb betartasa mellett.

/
ﬂ A ROBUS telepitését szakképzett személyzetnek kell elvégezni el a torvények, elbéirasok és rendeletek valamint

NG

4 3.1) El6zetes vizsgalatok

A ROBUS350 telepitése el6tt a kdvetkezd ellenérzéseket
kell elvégezni:

e Ellenérizni, hogy minden felhasznalt anyag a legjobb
allapotban van-e, alkalmas-e a felhasznalasra és
megfelel-e az eléirasoknak.

o Ellenérizni, hogy a kapu szerkezete olyan-e, hogy az
automatizalhato.

e Ellenérizni, hogy a kapuszarny sulya és mérete a ,2.1
Alkalmazasi hatarok” C. fejezetben talalhato
hatarértékeken belll van-e.

e A ,8 Miszaki jellemz8k” fejezetben megadott értékekkel
torténd 6sszehasonlitassal ellendrizni, hogy a kapuszarny
mozgatasahoz szikseéges er6 a ,maximalis
forgatonyomaték” fele-e, és hogy az az er6, amely a
kapuszarny mozgasban tartasahoz sziikséges, kisebb-e,
mint a ,névleges forgatd nyomaték” fele. Az erék 50%-os
tirése ajanlott, mivel a rossz idGjaras a surlédasi értéket
megnovelheti.

¢ Ellenérizni, hogy a kapumozgas teljes uthosszan, ugy a
zarasi, mint a nyitasi iranyban nincsenek-e nagyobb
surlédasok.

e Ellenérizni, hogy a kapuszarny ne tudjon kisiklani, és a
vezetékeibdl kilépni.

o A mechanikus tulfutas-utk6zé robusztussagat
megvizsgalni, és ellenérizni, hogy nem keletkeznek-e
deformaciok, ha a kapuszarny er6teljesen neki ttkozik.

o Ellenérizni, hogy a kapuszarny egyensulyban van-e: nem
szabad megmozdulnia, ha barmely allasaban megaillit.

e Ellendrizni, hogy az a teriilet, ahova a kapunyitét rogzitik,
nem kerulhet-e viz ala; a kapunyitét adott esetben a padlé
folé kell telepiteni.

e Ellenérizni, hogy a retesz kioldasa és a kapuszarny
kézzel torténé koénnyl és biztos mozgatasa a
kapunyito felerésitésének a tartomanyaban
lehetséges-e

e Ellenérizni, hogy a kuilénbdzd készilékek felerésitési
helyei megrazkédtatastol védett terlleten talalhatok-e,
és a fellletek elegendéen erések-e.

o Az automatika elemeinek nem szabad vizbe vagy
mas folyadékba merdilnilk.

o A ROBUS-t nem szabad hé&forrasok vagy langok
kdzelében vagy robbanasveszélyes, sé vagy
savtartalmu kérnyezetben tartani; ez a ROBUS
karosodasahoz és lizemzavarokhoz vezethet,
valamint veszélyt okozhat.

¢ Ha a kapuszarnyon van bejarati ajté vagy egy ajté
talalhaté a kapuszarny mozgasterében, meg kell arrol
gy6z6dni, hogy ez a kapu normal mikédését nem
akadalyozza, sziikség esetén gondoskodni kell egy
megfelel6 blokkold rendszerrdl.

o A vezérlést egy védofoldeléses elektromos
tapvezetékhez csatlakoztatni

¢ Az elektromos tapvezetéket egy megfelel6 magneses-
hékioldos készilékkel és differencialkapcsoléval kell
védeni.

e Tovabba be kell iktatni a tapellatasba egy levalasztd
berendezést (lll. tulfesziiltség kategoria, ill. az
érintkez6k minimalis tavolsaga 3,5 mm), vagy egy
azonos értékl rendszert, mint példaul egy dugaszold
aljzatot a hozzatartoz6 dugéval. Amennyiben a
levalaszto-berendezés nem az automatika kdzelében
talalhatd, azt lezarhatéva kell tenni, ami a nem
szandékos és nem megengedett ismételt csatlakozast
megakadalyozza.

)

3.2) A kapunyito felerdsitése

1. Az alapzat szamara egy megfelel6en nagy godrot kiasni
a 3. abran megadott méretekkel.

2. Egy vagy tébb csovet el6késziteni az elektromos
kabelek atvezetéséhez a 4. 4bra szerint.

3. A két feszit6labat az alaplemezre szerelni; ehhez egy
anyat a lemez ala, egyet folé helyezni. A lemez alatti
anyat, mint az 5. abran lathato, be kell hajtani, ugy hogy
a menetes rész kb. 25-35 mm-re alljon ki a lemez felett.

4. A betont bednteni, és az alaplemezt, miel6tt a beton
megkét a 3. abran megadott méretek szerint

Amennyiben a felerésitési fellilet mar rendelkezésre all, akkor a kapunyitét a megfelelé eszkdzokkel, mint pl. specialis
tipli kdzvetlenul a felliletre kell felerésiteni. Mas esetben a kapunyité felerdsitése:

~

raszerelni és ellenérizni, hogy parhuzamos-e az
kapuszarnnyal és kifogastalanul vizszintezett.
Megvarni, mig a beton teljesen megkaot.

5. A lemez fol6tt 1évé mindkét anyat lecsavarni, utana a
kapunyitét rdhelyezni és ellendrizni, hogy az teljesen
parhuzamos-e a kapuszarnnyal, azutan a két anyat
és az alatéteket racsavarozni, mint azt a 7. abra
mutatja
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Ha a fogasléc mar rendelkezésre all: a kapunyité rogzitése 7. A kapuszarnyat teljesen kinyitni, a fogasléc elsé

utan az allitdcsapokat muikddtetni, mint a 8. abra mutatja, részét a kis fogaskerékre helyezni és ellendrizni,
hogy a ROBUS kis fogaskerekét a megfeleld magassagba hogy a fogasléc kezdete az kapuszarny kezdetével
hozzuk és 1-2 mm jatékot hagyjunk meg a fogasléc felé. egybeessen, a 9. abra szerint. Ellenérizni, hogy a kis
6. A kapunyitét kireteszelni, mint az a ,Retesz kioldasa és fogaskerék és a fogasléc kozott az 1-2 mm-es jaték
kézi mozgatas” pont alatt az ,Utasitasok és tanacsok a megvan-e, és ezutan a fogaslécet a megfelel
ROBUS kapunyitd felhasznaloéi szédmara” fejezetben eszkdzokkel a kapuszarnyra erésiteni.
megadott.

12. A végallas-kapcsol6 kengyeleit a kovetkezdkben
leirtak szerint régziteni (Az RB600P és RB1000P
verziokhoz a kengyelt, amint a ,3,3 a végallas-
kapcsolok kengyeleinek rogzitése az induktiv
kozelitéskapcsoldval ellatott  verzidnal” fejezet
szerint):

o A kaput kézzel nyitni, gy hogy az a mechanikus
végallaskapcsolotdl legalabb 2 — 3 cm tavolsagra
legyen.

o A kengyelt nyitasiranyba a fogaslécre csusztatni,
mig a végallaskapcsold kiold. Ezutan a kengyelt
legalabb 2cm-t elére tolni, és a hozzavalé csappal
csavarral rogziteni.

B- IAnnak elkeriilésére, hogy a kapuszarny sulya a
kapunyitét terhelje, a fogasléc és a kis fogaskerék
kozott meg kell lennie az 1-2 mm-es jatéknak, mint a 10.
abran lathaté.

8. A kapuszarnyat csusztatni, és a tobbi fogasléc-rész
rogzitésnél is a helyzetet a kis fogaskerékhez
viszonyitani.

9. Afogasléc végeén lévé félosleges részt levagni.

10. Megkisérelni az kapuszarnyat tébbszor nyitni és zarni, és
ekoézben ellendrizni, hogy a fogasléc egy vonalba eséssel
kiegyenlitve siklik a kis fogaskeréken. Az egyenestdl valo
eltérés legfeljebb 5 mm lehet és a teljes hosszaban meg
kell lenni az 1-2 mm-es jatéknak a kis fogaskerék és a

fogasléc kozott. e Ugyanezeket a mdiveleteket a zard irany

11. Az kapunyité régzitd anyait erételjesen meghtzni, ugy, vegallaskapcsolojanal is elvegezni.

hogy az szilardan az alapra legyen erdsitve; majd a 13.A Iapun’yltot reteszelni, a ,,F\fe’tesz k'loldasa'es kézi

rogzitd anyakat az erre a célra szolgald kupakokkal mozgatas” ale’ltt,’ az ,Utasitasok és tanacsok a
K befedni a 11. abra szerint. felhasznalé szamara” fejezetben megadottak szerlry




Az RB600P és RB1000P verziénal, melyek induktiv

kozelitéskapcsolot alkalmaznak, a végallaskapcsolo-

kengyel felerfsitését a kdvetkezékben leirtak szerint kell

elvégezni:

1. A kaput kézzel nyitni, ugy hogy az a mechanikus
végallaskapcsolotdl legalabb 2 - 3 cm tavolsagra legyen.

2. A kengyelt nyitasiranyba a fogaslécen csusztatni, mig a
megfelel6 LED kialszik — lasd a 13. abrat. Ezutan a
kengyelt legalabb 2cm-t el6re tolni, és a hozzavald
csappal rogziteni.

3. A kaput kézzel zarni, agy hogy az a mechanikus
végallaskapcsolotdl legalabb 2 — 3 cm tavolsagra legyen.

4. A kengyelt zarasiranyba a fogaslécen csusztatni, mig a
megfelelé LED kialszik. Ezutan a kengyelt legalabb 2cm-
t elére tolni, és a hozzavalé csappal régziteni.

ﬂ- Figyelem: Az induktiv kozelitéskapcsolén a
kengyel optimalis tavolsaga 3-t6l 8 mm, mint azt a 14.
abra mutatja.

3.3) A végallaskapcsold-kengyel felerdsitése az induktiv kozelitéskacsoloval ellatott verzional
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3.4) A kiilonb6z6 készilékek telepitése

A tObbi betervezett késziilék telepitését a hozzajuk tartozé Utmutatok szerint kell elvégezni. A ,3.5 Elektromos
csatlakozok leirasa” és a 2. abra szerinti késziilékeket ellenérizni, amelyek a ROBUS-hoz csatlakoztathatoak.

4 3.5) Elektromos csatlakoztatas

B- Minden elektromos csatlakoztatast csak a
berendezés fesziiltségmentes allapotaban és
levalasztott, esetleges puffer-telep mellett szabad
elvégezni!

1. A védéfedél eltavolitasahoz és a ROBUS elektronikus
vezérléséhez torténdé hozzaféréshez az oldalt talalhaté
csavart el kell tavolitani és a fedelet felfelé kell kihdzni.

2. A gumimembrant, amivel a kabelbevezetésre szolgald
lyuk le van zarva, eltavolitani, és kilénbdzé
készlilékhez tartoz0 mindegyik Osszekdté kabelt
bevezetni, és a kabelt a szikségesnél 20-30 cm-rel
hosszabbra hagyni. Lasd a kabeltipushoz a 5.
tablazatot és a csatlakoztatashoz a 2. abrat.

3. Minden kabelt, melyek az kapunyitéba belépnek, egy
bilinccsel o6sszefogni. A bilincset kozvetlenil a
kabelbemenet nyilasa ald szerelni. A gumimembranra

egy lyukat vagni, melynek atméréje valamivel kisebb,
mint az egyesitett kabel atmérdje, azutan a
membrant a kabel mentén a bilincsig bedugni és a
membrant ismét a kabelatmenet nyilasanal lévd
helyére befesziteni. A kabelt kdzvetleniil a membran
folott egy masodik bilinccsel 6sszefogni.

4. A tapkabelt a hozzatartozé szoritokra csatlakoztatni,
mint a 15. abra mutatja, azutan a kabelt az els6
kabeltart6 gylriinél egy bilinccsel régziteni.

5. A tobbi kabel csatlakoztatasat a 17. abran lathato
bekdtési rajz szerint kell elvégezni. Az egyszeriiség
kedvéért a szoritok lehuzhatoak.

6. Az dsszefogott kabeleket a csatlakoztatas befejezése
utdin a masodik kabeltartd gylriinél bilinccsel
régziteni, az antennakabel folosleges részét egy
tovabbi bilinccsel tébbi kdbelhez régziteni a 16. abra
szerint.
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A szemben |év6 kapuszarnyon lévé 2. motor csatlakoztatasahoz lasd a ,7.3.5 ROBUS ,Slave” izemmadédban* fejezetet.

/

3.6) Az elektromos csatlakozok leirasa

Ez a bekezdés elektromos csatlakozok rovid leirasat
tartalmazza; tovabbi felvildgositasokat a ,7.3 Készllékek
hozzaadasa és eltavolitasa” c. fejezetben talalnak.

FLASH: Kimenet egy vagy két ,LUCYB” tipusu, vagy
hasonlo, csak 12V, legfeliebb 21 W-os izz6lampa
szamara.

S.C.A.: Kimenet a ,Kapu kinyitva jelz6lampa” szamara;
24V, legfelijebb 4 W-os jelz6lampa csatlakoztathaté. Mas
funkciéra is programozhaté, lasd a ,7.3.2 Masodik szint
funkcioi” pont alatt.

BLUEBUS: erre a szoritéra kompatibilis készulékeket
lehet csatlakoztatni; minden készllék parhuzamosan
kapcsolédik ugy a tapfesziltség-ellatasra, mint a
kommunikacios jelek atvitelére szolgald csupan két
vezetékre. A BlueBUS-rol tovabbi informacidkat tartalmaz
a ,7.3.1 BlueBUS” bekezdés.

STOP: bemenet azon készilékek szamara, amelyek a
folyamatos mozgasokat blokkoljak, vagy adott esetben
megallitiak. A bemenetre megfelel6 intézkedésekkel a

,normal zaré” és az ,normal nyitd” érintkezdket és
allandd ellenallasu készllékeket lehet csatlakoztatni.
Tovabbi informaciék a STOP-r6l a ,7.3.2 STOP
bemenet” pont alatt talalhatok.

P.P. (Lépteté lizemmad): Bemenet olyan késziilékek
szamara, melyek a mozgast a léptetd Uzemmaoddban
vezérlik; a ,normal nyitd” érintkezéket lehet
csatlakoztatni.

OPEN (nyit): Bemenet olyan készilékek szamara,
melyek a nyitdsi mozgast vezérlik; a ,normal nyit6”
érintkez8ket lehet csatlakoztatni.

CLOSE (zar): Bemenet olyan késziilékek szamara,
melyek a zaré mozgast vezérlik; a ,normal nyitd”
érintkez8ket lehet csatlakoztatni.

ANTENNA: A radiévevd antennajanak
csatlakoztatasara szolgal6 bemenet (a LUCY B-be az
antennat beépitették).

J




4) Végellenérzések és inditas

Az automatika ellenérzésének és inditasanak megkezdése el6tt a kaput a palyajanak kozepére kell tolni ugy, hogy a
nyitas és zaras iranyaba szabadon mozoghasson.

-

J
L )
4.1) Az irany kivalasztasa
Aszerint, ahogy a kapunyitét a kapuszarnyra felszerelték,
kell megvalasztani a nyitas mozgasiranyat. Ha a nyitashoz
a kapuszarnyat balra kell mozgatni, a valasztékapcsol6t E :
balra eltolni, mint a 18. abran, ha a nyitashoz jobbra kell -
mozgatni, a valasztdkapcsolét is jobbra eltolni, mint azt a @
19. abra mutatja.
o) ..: .
J

4.2) Tapfesziiltség-ellatas csatlakoztatasa

Fiy . e cox . Iényegtelen és mas tényezoktdl fligg.

IA tapfesziltség-ellatdsnak a ROBUS-hoz térténd i .

csatlakoztatasat tapasztalt, megfelelé6 ismeretekkel 3. Ellengrlz,nl, hogy a FLASH k!menetre csatlakoztatott
rendelkez6 szakszemélyzetnek kell elvégeznie a V|II099 Iém’pa es az S.C.A. kimenetre csatlakoztatott
torvények, eléirasok és rendelkezések teljes betartasa ellendrz6 lampa ki van-e kapcsolva.

mellett. Ha mindez nem a fentiek szerint torténik, a vezérlés

aramellatasat haladéktalanul le kell kapcsolni, és
A ROBUS tapfesziiltséghez torténé csatlakoztatasa utan azutan az elektromos csatlakozasokat alaposan le kell
néhany egyszerii ellenérzést kell elvégezni: ellendrizni.

A hibakeresésére és a diagnézisra vonatkoz6 tovabbi
hasznos utmutatdsok a ,7.6. Problémak és azok
megoldasai” fejezetben talalhatok.

1. Ellenérizni, hogy a BlueBUS-LED szabalyosan,
masodpercenként egyszer villog-e.

2. Ellenérizni, hogy fotocellakon lévé LED-ek is villognak-e
(@ TX és RX-en); ahogy a LED-ek villognak, az

-

J

4.3) A készulékek betanitasa

A tapfesziltség csatlakoztatasa utan fel kell ismerni a vezérlésnek a BLUEBUS és STOP bemenetekre csatlakoztatott a
készlilékeket. Ezen fazis el6tt az L1 és L2 LED-ek villognak, és ezzel jelzik, hogy a késziilékek betanitasat el kell
végezni.

1. A[A]és [Set] nyomébgombokat megnyomni és nyomva tartani

2. A gombokat elengedni, ha az L1 és L” LED-ek nagyon gyorsan kezdenek
villogni (kb. 3 masodperc utan).

3. Néhany masodpercet varni, mig a vezérlés befejezi a készilék megtanulasat.

4. A betanitas végén a STOP-LED vilagitva kell maradjon, mig az L1 és L2 LED-
ek kialszanak (esetleg az L3 és L4 LED-ek elkezdenek villogni).

3l
8 F F § & F M

“nd

A csatlakoztatott berendezések betanitasi fazisat barmikor, a telepités utan is meg
lehet ismételni, ha példaul egy Uj eszkdzt csatlakoztatunk hozza.
Egy Uj betanitas elvégzéséhez lasd. a ,7.3.6. Egyéb késziilékek betanitasa” pontot

\
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4.4) A kapuhossz betanitasa

A készilékek betanitasa utdn az L3 és L4 LED-ek elkezdenek villogni. Ez azt jelenti, hogy a vezérlés fel kell, hogy
ismerje az kapu hosszat (a zaras végallas kapcsolo6 és a nyitas végallas kapcsold kozotti tavolsagot). Ez az érték
sziikséges annak a helynek a kiszamitasahoz, ahol a lassitasnak és a részleges nyitasnak meg kell térténnie.

1. A[A] és [Set] nyomédgombokat megnyomni és nyomva tartani.

2. A gombokat elengedni, amint a mozgas megkezddédik (kb. 3 mp. utan).

3. Ellenérizni, hogy a folyamatban lévé mozgas nyitdiranyl mozgas-e, ellenkezé
esetben a [STOP] gombot megnyomni és a ,4.1. Irany kivalasztasa” pontot
alaposan ellenérizni; azutan az 1. ponttdl a miveleteket megismételni.

4. Varni, amig a vezérlés a nyitéiranyl mozgatast a nyitas végallas kapcsoloig
elvégzi; rogtdn utana egy zard iranyd mozgatas kévetkezik.

5. Megvarni, amig a vezérlés a zardiranyl mozgatast elvégzi.

Amennyiben nem torténik minden a fentiek szerint, a vezérlés tapellatasat haladéktalanui iekapcsoini, es az elekiromos
csatlakozasokat alaposan feltilvizsgalni.

KTova'bbi hasznos Utmutatast talalhat6 a ,7.6. Problémak és azok megoldasai” fejezetben is. /

4 N

4.5) A kapumozgas ellendrzése

A kapuszarnyhossz betanulasa utan néhany mozgast kapcsol6 kioldasa alapjan a mechanikus zarasi
kell elvégezni, megvizsgalandd, hogy a kapu mozgasa végutkoz6tdl 2-3 cm tavolsagban megalljon.
megfelel6-e. 3. A mozgas alatt ellendrizni, hogy a villogé lampak a

villogast minden fél masodpercben valtakozva végzik
(0,5 mp. be, 0,5 mp. ki). Ha ez megvan, akkor az
S.C.A. szoritdkra csatlakoztatott kontroll-lampat is
ellendrizni: lassubb villogas a nyitas és gyorsabb a
zaras alatt.

4. Kulonb6z6 nyitd- és zard6 mozgasokat végrehajtani,
hogy az esetleges szerelési vagy beallitasi hibakat,
vagy egyéb uzemzavarokat, mint pl. az er6sebb
surlédas, felderitsik.

5. Ellendrizni, hogy a ROBUS kapunyitd, a fogasléc és
a végallas kapcsold kengyelei felerésitése jol és

o A LA stabilan vannak-e rogzitve, és ellenallinak-e az
sebességingadozasok nélkiil térténik. Csak ha a kapumozgas hirtelen gyorsulasainak vagy

kapuszarny a zaras végallas kapcsolotdl 70 és 50 cm lassulasainak
K kozott talalhatd, kell, hogy lassuljon, és a végallas ’ /
\

1. Az [OPEN] gombot megnyomni, hogy kiadasra
kerlljon a ,nyitas” mozgasra a parancs. Ellenérizni,
hogy a kapu szabalyosan, és sebességingadozasok
nélkil nyilik-e; csak ha a kapuszarny a nyitas
végallas kapcsolotdl 70 és 50 cm kozott talalhato,
akkor kell lassulnia, és a végallas kapcsold
kioldasanak hatasara a mechanikus nyitéds-végallas
utkdz6tél 2-3 cm-re megalini.

2. A [CLOSE] gombot megnyomni, hogy kiadasra
kertljén a ,zaras” mozgatas parancs. Ellendrizni,
hogy a kapuzaras szabalyos-e és

4 4.6) A mar programozott funkciok

A ROBUS vezérlé egysége rendelkezik néhany programozhaté funkcioval. Ezeket a funkciokat gyarilag ugy
konfiguraltak, hogy a legtébb automatizalas sziikségleteit kielégitsék; ezeket azonban egy megfeleld programozasi

\ J

4.7) Radiévevd A

A ROBUS tavvezérléséhez a vezérl6 egységet az SMXI vagy SMXIS (opcionalis) tipusu radiovevd késziilékek szamara
az SM dugaszolé csatlakozéval lattak el. Tovabbi informacio talal a radidvevé Utmutatdjaban. A radidvevd
bedugaszolasanal a 22. abran bemutatottak eljarast kell elvégezni. A 6. tablazat tartalmazza, hogy melyik parancsot a
radiovevé melyik kimenetéhez rendelték hozza.

6. Tablazat: Az adéval kiadott parancsok:

Nr. 1 kimenet "P.P." (Iéptet6é lizemmad) parancs
Nr. 2 kimenet "részleges nyitas" parancs
Nr. 3 kimenet "nyitas" parancs

— Nr. 4 kimenet "zaras" parancs

11



5) Atvétel és lizembe helyezés

~
Az auton)atllzalas megvaldsitasanal a rr1lax,|malls blztpn§ag ﬂ A telies berendezés atvételét tapasztalt
szavatolasahoz ezek a legfontosabb Iépések. Az atvétel h . . h
. . . szakszemélyzetnek kell elvégeznie, akinek a
az automatika alkotéelemeinek rendszeres s - A
L YRR . feladata a sziikséges ellenérzéseknek a fennallé
fellilvizsgalatara is alkalmazhato - - o - L
kockazatok szerint elvégzése, és a torvényekben,
eléirasokban és rendeletekben elbiranyzottak
betartasanak ellendrzése, kiemelten az EN 12445
szabvany minden kdvetelményére, melyben a kapuk
automatizalasanak vizsgalati médszereit lefektették.
J

" 5.1) Atvétel

Az automatika minden egyes elemére, mint pl.
kapcsoldsavok, fotocellak, vészleallitok, stb. egy specialis
atvételi fazisra van szlikség; ezekre a késziilékekre a
hozzajuk adott uUtmutatokban 1évé eljarasokat kell
elvégezni.

1. Ellenérizni, hogy minden az ebben a kézikdnyvben, és
kilbnésen az ,1 Utmutatd” fejezetében megadottak
maximalis betartasra kertltek.

2. A kapunyitot kireteszelni, mint a ,Retesz kioldasa és
kézi mozgatas’ alatt az ,Utmutatd és tanacsok a
ROBUS  kapunyité felhasznaldinak” fejezetben
megadott.

3. Ellendrizni, hogy lehetséges-e a kapuszarnyat nyitasi
és zarasi iranyban 390N (kb. 40kg)-ot nem meghaladé
erével kézzel mozgatni.

4. A kapunyit6t reteszelni.

5. A betervezett vezérl6készilékeket (kulcsos kapcsolo,
vezérlégombok, vagy radidado) alkalmazni; a kapu

k zarasat, nyitasat és leallitasat tesztelni és ellendrizni,

~

hogy az elvarasoknak megfelel6en mikodik-e.

6. Minden biztonsagi berendezés  (fotdcellak,
kapcsoldlécek, vészleallitd stb.) korrekt mikddését
egyenként ellendrizni, hogy az elvarasoknak
megfeleléen mikodik-e. Egy készilék minden
egyes aktivalasanal a vezérld egységen 1évo
BLUEBUS LED-nek kétszer gyorsabban kell villogni,
és ezzel igazolni, hogy a vezérlés az eseményt
felismerte.

7. Ha az ajtdbmozgas altal okozott veszélyek a
becsapddasi erd hatarolasaval le lettek biztositva,
az er6t mérni kell az EN 12445 elGiras
rendelkezései szerint. Abban az esetben, ha a
.Sebességszabdlyozas” és a ,motorer§” ellenérzése
segédeszkdzként szolgal a rendszernek a
becsapddasi erd csdkkentéséhez, akkor a
beadllitasokat tesztelni kell, és meghatarozni, hogy
melyik beallitassal lehet a legjobb eredményt elérni.

5.2) Uzembe helyezés

Az Uzembe helyezést csak azutan szabad elvégezni, miutan
a ROBUS, valamint a tobbi készllék minden atvételi fazisa
eredményesen befejez8dott. Részleges, vagy idészakos
Uzembe helyezés megengedhetetlen.

1. Az automatika mlszaki dokumentéaciojat 6sszeallitani,
és ezt legalabb 10 évig megdrizni. Ennek legalabb a
kovetkezdket kell tartalmaznia: az automatika
Osszedllitasi rajza, kapcsolasi rajz az elektromos
csatlakozasokkal, kockazatanalizis és az alkalmazott
megoldasok, a gyartd megfelel6ségi nyilatkozata minden
alkalmazott késziilékre (a ROBUS -hoz a mellékelt ,CE
megfelel6ségi nyilatkozatot” hasznalni), a hasznalati
utasitasok masolata és az automatika karbantartasi
terve.

2. A kapura elhelyezend6 egy tabla a kdvetkezd adatokkal:
az automatika tipusa, a gyarté neve és cime (az
,=uzembe helyezésért” felelés), sorozatszam, gyartasi év,

k és a CE megijeldlés.

J
~

3. Akapu kézelébe maradandé médon egy cimke
vagy egy tabla rogzitendd ugy, hogy az a
kireteszelés és a kézi mozgatas elvégzéséhez
sziikséges adatokat tartalmazza.

4. Az automatika megfeleléségi nyilatkozatat
elkésziteni, és a tulajdonosnak kikézbesiteni.

5. Az ,Utmutatd és utasitasok az automatika
kezeléséhez” kézikdnyvet elkésziteni, és az
automatika tulajdonosanak atadni.

6. A karbantartasi tervet elkésziteni és az automatika
tulajdonosanak kikézbesiteni. Ennek tartalmaznia
kell az egyes késziilékek dsszes karbantartasi
eléirasat.

7. Az automatika tzembe helyezése el6tt a tulajdonost
megfelel6 médon és irasban (pl. az ,Utmutaté és
utasitdsok az automatika kezeléséhez’-ben
foglaltak szerint) a még fennallé veszélyekrdl és
kockazatokrdl informalni. /

6) Karbantartas és lebontas

Ez a fejezet informacidkat tartalmaz a ROBUS karbantartasi tervének elkészitéséhez, valamint a lebontasahoz és a

hulladékeltakaritashoz.
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6.1) Karbantartas

A biztonsagi szint fenntartasahoz, és az automatika lehet6é
leghosszabb élettartamanak biztositdsdhoz rendszeres
karbantartas szikséges. A ROBUS ehhez rendelkezik egy
mozgasszamlaloval és egy ,Karbantartas sziikséges”
jelz6rendszerrel — lasd a ,7.4.3 Karbantartasjelzés” pontot.

B- IA karbantartast a jelen kézikényvben leirt biztonsagi
utasitasok és az érvényben 1évé torvények és eldirasok
rendelkezéseinek legpontosabb betartasa mellett kell
elvégezni.

Amennyiben vannak olyan készulékek, amelyek masok,
mint a ROBUS, azoknal a sajat karbantartasi terviikben
foglaltakat kell elvégezni

\

. A ROBUS szamara legalabb 6 hénapon, vagy 20

000 mozgasi utemen belll, az el6zetes karbantartas
utan egy programozott karbantartas sziikséges:
Minden elektromos tapellatast, beleértve az
esetleges puffer-telepeket is, levalasztani

. Az automatika minden anyaganak rosszabbodasa

ellen6rizend6, kilonos tekintettel a szerkezeti
elemek erozids és a rozsdasodasi helyeire; azokat
az alkatrészeket, amelyek nem adnak kell
garanciat, ki kell cserélni.

. A mozg6 elemek kopasat ellendrizni, mint kis

fogaskerék, fogasléc, és minden ajtészarny rész; az
elhasznalddott alkatrészeket ki kell cserélni.

. Az elektromos tapvezetékeket ismét csatlakoztatni,

és az ,5.1. Atvétel” pontban el&iranyzott dsszes
tesztet és ellendrzést elvégezni.

~

6.2) Lebontas

A ROBUS kulonféle anyagokbdl all, melyek egy részét vjra
lehet hasznositani (acél, aluminium, miianyag, elektromos
kabel), mas részét azonban el kell takaritani (telepek,

ANéh.'émy elektronikus alkatrész és az elemek
kérnyezetre karos anyagokat tartalmazhatnak; nem
szabad veliik a koérnyezetet szennyezni. Informalédjon,
hogy hogyan lehet ujrahasznositani, vagy
artalmatlanitani, és tartsa magat a helyileg érvényes
eléirasokhoz.

\

. Az dramellatast és az esetleges puffer-

akkumulatorokat az automatikarsl levalasztani.

Minden késziiléket és tartozékot leszerelni. Ehhez a
»3. Telepités” fejezetben leirt eljarast forditott
sorrendben elvégezni.

. Amennyiben lehetséges, azokat az alkatrészeket

szétvalasztani, amelyek kilonb6z6 modon
hasznosithatok vagy megsemmisitendék, pl. fém,
mianyag, elektronikus aramkori kartyak, telepek,
stb.

. Osztalyozni és az igy szétvalasztott kiilénb6z6

anyagokat a helyi ujrahasznosité és artalmatlanité
helyekre bizni.

J

7) Tovabbi informacidk

Ebben fejezetek targyaljak a ROBUS programozasi lehetéségeit, egy személyre szabott kialakitast, a diagnézist és a

hibakeresést.

7.1) Programoz6 gombok

programozasra lehet hasznalni.

Open |A ,OPEN” gombbal lehet a kapunak egy nyitasi
A parancsot kiadni vagy a programozasi pont felfelé
térténd eltolasara szolgal

Stop |A ,STOP” gombbal lehet a mozgast megallitani, ha
Set |5 mp-nél hosszabb ideig nyomjuk, lehetévé teszi a
programozashoz val6 hozzaférést.

Close A ,CLOSE” gombbal lehet a kapunak egy zaras
v parancsot kiadni, vagy a programozé pont lefelé
térténd eltolasara szolgal.

A ROBUS vezérld egységén 3 nyomdgomb talalhatd, amelyek a vezérl6 egység tesztelésénél utasitasra, valamint
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7.2) Programozasok

A ROBUS vezérl6 egysége néhany programozhato
funkcioéval rendelkezik; ezeknek a funkcidknak a beallitasa
a vezérld egységen lévd 3 gombbal torténik: [A] [Set] [V]

A funkcidkat 8 LED jelzi ki: L1...L8

A ROBUS-on rendelkezésre allé programozhato funkciok

két szinten talalhatok:

Elsé szint: ON-OFF funkciok (aktiv vagy nem aktiv).
Ebben az esetben L1...L8 LED mindegyike egy funkciot
jelenit meg. Ha a LED vilagit, a funkcio aktivalt, ha a
LED nem vilagit, a funkcié nem aktivalt. — Lasd a 7.
tablazatot.

Masodik szint: Egy 1-t6l 8-as értékskalan beallithatd
paraméter. Ebben az esetben az L1...L8 LED-ek
mindegyike a 8 lehetséges bedllitott értéket mutatja.-
Lasd a 9. tablazatot.

.

7.2.1 Az elsé szint funkcidi (ON-OFF-funkcidk)

7. tablazat: A programozhaté fu
LED

Funkcio

kciok listaja: els6 szint

Leiras

L1

Automatikus zaras

Ez a funkcié lehetévé teszi az automatikus kapuzarast programozott sziinetidé
letelte utan; gyarilag a szinetid6t 30 masodpercre allitjak be, de ezt 5, 15, 30, 45,
60, 80, 120 és 180 masodpercre lehet megvaltoztatni. Ha a funkcid nem volt
aktivalva, a miikodésmod ,félautomata”.

L2

Zaras a fotd
szerint

Ez a funkcio lehetdévé teszi, hogy a kaput csak az athaladashoz sziikséges ideig
tartsa nyitva. A valésagban a ,fotd”-rél torténd aktivds mindig egy ismételt zarast
okoz egy 5 masodperces sziinetidével (a beprogramozott értéktél fuggden). A
viselkedés a szerint valtozik, hogy az ,automatikus zaras” aktivalva van-e, vagy
nem.

A nem aktivalt ,,automatikus zaras”-sal: A kapu mindig eléri a teljesen nyitott
poziciét (akkor is, ha a fotocella elézbleg szabad lesz). A fotécella szabadda
valasanal aktivalédik az automatikus zaras 5 masodperces sziinetidével.

Aktivalt ,,automatikus zaras” mellett a nyitasi mozgas kozvetlendl a régton a
fotocellak kitakarasa utan leall, és 5 masodperc utan aktivalédik az automatikus
zaras. A ,PP, STOP, OPEN, CLOSE” egy stop-utasitassal megszakitott mozgas
esetén mindig deaktival lesz. Ha a ,Zaras a fotécellan valé athaladas utan” funkcio
nincs aktivalva, a szlinetidd a programozas szerinti, vagy nem torténik automatikus
zaras, ha a funkcié nincs aktivalva.

L3

Mindig zar

A ,mindig zar” funkcid egy zarast okoz, ha egy aramkimaradas utan az ajté nyitva
van. Biztonsagi okokbdl a mozgast egy 5 mp hosszu figyelmeztetés el6zi meg. Ha
ez a funkcid nincs aktivalva, a kapu az aramellatas visszatérésekor allva marad.

L4

Stand-By

Ezzel a funkciéval az aramfogyasztast a minimumra lehet csdkkenteni. Kiléndsen
akkor hasznos, ha a tapfesziiltség-ellatas pufferteleprél torténik. Ha ez a funkcio
aktivalt, akkor a vezérlés 1 perccel a mozgas befejezése utan a BLUEBUS
kimenetét (és ezzel minden késziiléket), valamint mindegyik LED-et lekapcsolja, a
BLUEBUS-LED kivételével, amelyik lassabban kezd villogni. Ha a vezérlés
utasitast kap, akkor ismét a normal Gzemre all at. Ha ez a funkcié nincs aktivalva,
akkor nem torténik meg a fogyasztas csokkentése.

L5

Inditas

Ennek a funkcidonak az aktivalasaval a minden mozgast bevezet§ fokozatos
gyorsulas ki van kapcsolva. Ezzel a funkciéval érik el a maximalis inditéerét, ami
kiléndsen erds statikus surlddasok esetén hasznos, példaul honal vagy jégnél, ami
a kaput akadalyozza. Ha az inditas funkcié nincs aktivalva, akkor a kapumozgas
egy fokozatos gyorsulassal kezdédik.

L6

El6re-figyelmeztet

Az Elé6re-figyelmeztet funkcidéval a villogolampa bekapcsolasa és a mozgas
megkezdése kdzé egy 3 mp-es szunet lesz beiktatva, a veszély el6re jelzésére. Ha
az Elbre-figyelmeztet a funkcid nincs aktivalva, a villogé lampa bekapcsolasa a
mozgas kezdetével egy id6ben torténik.

L7

LZaras” -bol
.Részleges nyitas”
lesz

Ha ezt a funkcidt aktivaljak, akkor minden ,zaras” parancs (,CLOSE” bemenet,
vagy a tavvezérlén a ,Zaras” nyomoégomb) részleges nyitast okoz. (lasd az L6 LED-
et a 9. tablazatban)

L8

LSlave” izemmod

Ha ezt a funkciét aktivaljak, akkor a ROBUS-bdl ,Slave” lesz: azaz igy az
egymassal szembeni kapuszarnyakon 2 motort lehet szinkronizalni, melyek kézul
az egyik a ,Master”, a masik pedig a ,Slave”. Tovabbi informaciék a 7.3.5 ROBUS
,2Slave” tzemmodban fejezetben.

A ROBUS normal izemmddja alatt az L1....L8 LED-ek a funkciok azon allapota szerint, amelyeket képviselnek, vannak
be- vagy kikapcsolva, példaul az L1 vilagit, ha az ,automatikus zaras” funkcioé aktiv.
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4 . . .. N
7.2.2 Elsé szint — Programozas (ON-OFF funkciodk)

Gyarilag az elsé szint minden funkcidja ,OFF”-ra van allitva, amit azonban barmikor meg lehet valtoztatni, mint az a 8.
tablazatban megadott. Az eljaras végrehajtasakor azonban 6vatosnak kell lenni, mert az egyik gomb és a masik gomb
megnyomasa kozott 10 masodperc idékorlat van. Egyébként az eljaras automatikusan befejezédik, az eddig elvégzett
valtoztatasok tarolasaval.

8. tablazat: Az ON-OFF funkci6k megvaltoztatasa

1. A [SET] gombot megnyomni, és kb. 3 masodpercig nyomva tartani. +
3s
2. A[SET] gombot elengedni, ha az L1 LED villogni kezd N
O:u SET
3. A [A] vagy a [¥Y] gombot megnyomni, hogy a villogast arra a LED-re eltoljuk, amely ¥4 L 2 I
megvaltoztatandd funkciét képviseli. (aloder( v] &%
4. A [SET] gombot megnyomni, hogy a funkcié allapotat megvaltoztassuk. (révid villanas = ¥4 o
OFF; hosszu villanas = ON) ARSS
5. 10 mp-et varni, hogy a programozas az idékorlat lejartaval befejezédjék.
10s
Megjegyzés: A 3 és 4 pontok ugyanabban a programozasi fazisban megismételhetéek, hogy mas funkcidkat is ON-ra
vagy OFF-ra allitsunk.
J
~

7.2.3 A masodik szint funkcioi (Beallithaté paraméterek)

9. tablazat: A programozhat6 funkciok listaja: masodik szint

Bemeneti LED | Paraméter | -ED Ertek Leiras
(szint)
L1 Szilinetidd L1 5 masodperc

L2 15 masodperc

L3 30 masodperc

L4 45 masodperc

L5 60 masodperc

L6 8o masodperc

L7 120 masodperc

L8 180 masodperc

L2 Léptetd L1 Nyit — Stop — zar - Stop

uzemmad L2 | Nyit — Stop — zar - Stop

L3 Nyit — Zar — Nyit - Zar

L4 Lakétémb - Gzemmad

L5 Lakotdmb - izemmdd 2 (t6bb, mint
2 ok hatasa: stop.)

L6 Léptetd Uzemmod 2 (kevesebb,
mint 2 ok: hatasa részleges nyitas)
L7 Todmann - funkcié

L8 Nyitas, zaras ,Todmann” -

Beadllitja a szlinetidét ill. az automatikus
zaras el6tti id6ét. Akkor hat, ha az
automatikus zaras aktivalva van.

A vezérl6 utasitasok szekvencigjat allitja
be, amelyek a Iéptetés bemenethez
vagy az 1. radiéutasitashoz vannak

rendelve, (Lasd a 4. és az 5. tablazatot.)

funkcioéval
L3 Motor L1 Nagyon lassu
sebessége L2 Lassu
L3 Kbdzepes
L4 Gyors

Beallitia normal menetnél a motor
L5 Nagyon gyors

L6 Nagyon nagyon gyors sebesseget.
L7 ,gyorsan” nyit, ,lassan” zar
L8 ,nhagyon nagyon gyorsan” nyit,
,gyorsan” zar
L4 S:C:A: L1 ,Kapu nyitva jelzélampa” funkcio

Kimenet L2 | Vildgit, ha a kapuszarny zarva van | Beallitia az S.C.A. kimenethez rendelt a
L3 | Vilagit, ha a kapuszarny nyitva van funkciot. (mindegy, hogy melyik funkciot
L4 | A 2. radiokimenettel aktiv rendelték hozza a kimenethez, ha
L5 | A 3. radiokimenettel aktiv aktivalva van, akkor egy 24V-os —
L6 | A 4. radiokimenettel aktiv 30+50% fesziiltséget szolgaltat 4w

L7 | Karbantartas-jelz6 maximalis teljesitménnyel.

L8 Elektromos zar
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Bemeneti LED | b améter | SED Erték Leiras
(szint)

L5 Motor-er6 L1 :Nagyon—n?gyo?”konnyu" kapu A vezérld rendszer beallitjia a motor-erst
L2 Nagyon k6nnyd” kapu hogy hozzaillessze a kapu tipusahoz. A
L3 | "Konnyd” kapu motorer6-szabalyzo rendszer méri a
L4 | ,K6zépnehéz” kapu kérnyezeti hémérsékletet is, és
L5 |,K&zépnehéz-tSl nehéz” kapu kiildndsen alacsony hémérséklet esetén
L6 |,Nehez” kapu automatikusan gondoskodik az eré
L7 | ,Nagyon nehéz” kapu megnovelésérol.
L8 ,Nagyon-nagyon nehéz” kapu

L6 Részleges L1 0,5m

nyitas L2 |[1m Beallitja a részleges nyitas értékét. A

L3 [15m ‘részleges nyitas’ utasitast a 2.
L4 2m tavvezérlé-gombbal, vagy a ,Zaras”-sal
LS |25m lehet kiadni, ha a ,Zaras” funkcié
L6 |3m atvaltott ,részleges nyitas™-ba.
L7 |34m
L8 |4m

L7 Karbantartas- L1 Automatikus (a mozgas | Beallitja a mozgasok szamat, ami szerint

jelzé nehézségi foka szerint) az ~automatika karbantartasa

L2 1000 sziikséges” kijelzésnek meg kell jelennie
L3 2000 (lasd a ,7.4.3 Karbantartas-jelzés” pont
L4 | 4000 alatt.)
L5 |7000
L6 |10000
L7 |15000
L8 | 20000

L8 Hibalista L1 1. mozgéas eredménye (az utolsd) | Az utolsé nyolc mozgas alatt fellépett
L2 | 2. mozgas eredménye hibak felllvizsgalasahoz (Lasd a ,7.6
L3 | 3. mozgas eredménye Hibatorténet” pontot.)
L4 | 4. mozgéds eredménye
L5 5. mozgés eredménye
L6 6. mozgas eredménye
L7 |7.mozgas eredménye
L8 8. mozgas eredménye

Megjegyzés: ' gyari beéllitas

Minden paramétert tetszélegesen, mellékhatasok nélkil be lehet allitani, csak a motoreré beallitasahoz kell kilénds

o6vatossag:

o Nagy eréértékeket nem hasznalni arra, hogy megoldja azt a problémat, hogy a kapunak erésen surl6dé pontjai vannak.
A tulzottan nagy eré beallitasa befolyasolhatja a biztonsagi rendszert és kart okozhat a kapuban.

e Ha a motorer§ szabalyozast segédeszkdzként hasznaljak a rendszerhez az iitk6zési erd csdkkentéséhez, akkor az
erémérést minden bedllitds utdn meg kell ismételni, mint azt az EN 12445 szabvanyban elbirtak.

e Elhasznaldédas és az id6jaras befolyasolhatja az ajtdmozgasokat; az er6 beallitasat rendszeres idék6zonként felil kell

vizsgalni.
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(" 7.2.4 A masodik szint: programozasok (beallithaté paraméterek) A

Gyarilag ezek a paraméterek, mint a ,9, tablazatban,  "-vel megjeldltek vannak allitva, azonban a 10. tablazatban
megadottak szerint barmikor megvaltoztathaték. Ovatosnak kell lenni a miivelet elvégzésénél, mivel csupan 10
masodperc idékorlat all rendelkezésre az egyik és a masik gomb megnyomasa kozétt. Maskulénben a mivelet
automatikusan befejezédik, az addig elvégzett valtoztatdsok mentésével.

16. tablazat.: A beallithaté6 paraméterek megvaltoztatasa

1. A [Set] gombot megnyomni és kb. 3 masodpercig nyomva tartani. ¥
3s
2. A[Set] gombot elengedni, ha az L1 LED villogni kezd NV 4
< L SET|
3. A[A]vagy [¥Y] gombot megnyomni, hogy a villogast arra a ,Bemenet-LED"-re toljuk el, = ¥ 4 Y4
amelyik a megvaltoztatandd paramétert jeleniti meg. (aloder(v] &5
4. A [Set] gombot megnyomni és nyomva tartani; a [Set] gombnak az 5. és 6. lépés alatt v
is folyamatosan nyomva kell maradnia. SET
5. Kb. 3 masodpercet varni, ezutan felvilan az a LED, amely a megvaltoztatando NIV
paraméter aktudlis szintjét jelzi. ?Q(

6. A [A] vagy [Y] gombot megnyomni, hogy azt a LED-et eltoljuk, amely a paraméter b& 4 :Cl)i
értéket mutatia. (aloder (v] 55
7. A[Set] gombot elengedni +

SET]

8. 10 masodpercet varni, hogy a programozas az idékorlat lejartaval befejezédjon.
10s
Megjegyzés: tdbb paraméter beallitasa céljabol ugyanabban a programozasi fazisban a 3-t6l 7. pontokat meg lehet ismételni
- J
/7.2.5 Elsé szint — Programozasi példa (ON-OFF-Funkcioék) N

Példaként azon miveletek szekvenciait adjuk meg, melyeket el kell végezni ahhoz, hogy az ,Automatikus zaras” (L1) és
az ,Mindig zar” (L3) funkciok aktivalasara szolgalé a gyari beallitasokat megvaltoztassuk.

| 11. tablazat els6 szint — programozasi példa

1. A [Set] gombot megnyomni, és kb. 3 masodpercig nyomva tartani - ¥
3s
2. A [Set] gombot elengedni, ha az L1 LED villogni kezd NI 4
O 1
3. A [Set] gombot egyszer megnyomni, hogy az L1 - hez hozzarendelt funkcid L & Y.
(automatikus zaras) allapotat megvaltoztassa; L1 egy hosszut villan SET N L1
4. Kétszer megnyomni a [ Y] gombot, hogy a villogas atmenjen az L3 LED-re ¥4 ¥4 \CID/
(v](~v] ™S8
5. Egyszer megnyomni a [Set] gombot, hogy az L3 - hoz hozzarendelt funkcié (mindig L £ RNV
z4r) allapotat megvaltoztassa; az L3 egy hosszut villan. SET ~L3
5. 10 masodpercig varni, hogy a programozas az idékorlat lejarta utan befejezédjon. é@é
m 10s

A miveletek végén az L1 és L3 LED-eknek bekapcsolva kell maradniuk, ami azt jelenti, hogy az ,automatikus zaras”
és a ,mindig zar” funkcidk aktivaltak.
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/7.2.6 Masodik szint: programozasi példa (beallithaté paraméterek)

Példaként azon miiveletek szekvencidjat adjuk meg, amelyek végrehajtanddk ahhoz, hogy a gyarilag beallitott
paramétereket megvaltoztassuk, és a ,szlinetid6t” 60 masodpercre (bemenet az L1-en és a szint az L2-n) noveljik és a

konny( kapuk ,motorerét” (bemenet az L5-6n és a szint az L2-n) csokkentsik.

| 12. tablazat.: Masodik szint (programozasi példa)

1. A [Set] gombot megnyomni és kb. 3 masodpercig nyomva tartani. -
SET ag
2. A [Set] gombot elengedni, ha az L1 LED villogni kezd \d}/ 4
~ U \ SET]
3. A[Set] gombot megnyomni és nyomva tartani; a [Set] gomb az 4.és 5. 1épés alatt is ¥
folyamatosan nyomva kell maradjon. (‘ST
4. Kb. 3 masodpercet varni, ezutan kezd vilagitani a L3-as LED, amely a ,szlinetid8” ~ |~
aktualis szintjét jelzi. N L3 35
5. Kétszer megnyomni a [V¥] billenty(it, aminek hatdsara a villogas az L5 LED-re Y4 ¥4 -
atmegy, amely a ,szlinetid6” U] értékét jelzi. .(zl (El ,q}\ L5
6. A [Set] gombot elengedni 4
SET
7. A[V]gombot négyszer megnyomni, hogy a villogas atmenjen az L5 LED-re Y4 ¥4 ¥4 {f\d)i
S1616161NNT
8. A [Set] gombot megnyomni, és lenyomva tartani; a [Set] gombnak a 9. és 10. +
Iépés alatt is folyamatosan nyomva kell maradni. (SET
9. Kb. 3 méasodpercet varni, ezutan vilagitani kezd az L5 LED, amely a ,Motorer§” Nl
aktualis szintjét jelzi. 3s ;¢: L5

10. Haromszor megnyomni a [A] billentylt, aminek hatasara a villogas atmegy az L2 ¥4 ¥4 ¥ \¢i

LED re, amely a ,Motoreré” Uj értékét jelzi.

(a]CajCafn 12

11. A [Set] gombot elengedni 4
( SET
12. 10 masodpercig varni, hogy a programozas az id6korlat lejarta utan befejezédjék. lé‘{p‘}l
1 10s

~

-

-

\_

7.3) Késziilékek hozzaadasa vagy eltavolitasa

A ROBUS-szal automatizalt rendszerhez barmikor hozza
lehet adni ill. bel6le el lehet tavolitani készilékeket.
Kllonésen a ,BLUEBUS”-ra és a ,Stop” bemenetre lehet
kilonféle eszkozoket csatlakoztatni a  kovetkez6
bekezdésekben megadottak szerint.

Késziiléekek hozzaadasa vagy eltavolitasa utan a
készilékek megtanulasat a ,,7.3.6 Egyéb késziilékek
megtanulasa” pontban leirtak szerint meg kell
ismételni.

)

/

7.3.1) BlueBUS

A BlueBus egy technika, amellyel a kompatibilis készilékek
OsszekoOtését csupan két vezetékkel el lehet végezni,
amelyek ugy a tapfesziltség ellatasra, mint a
kommunikaciés jelek atvitelére szolgalnak. Minden
készliléket a BlueBUS ezen két vezetékére csatlakoztatnak
parhuzamosan, anélkil, hogy a polaritasra figyelemmel
kellene lenni. Minden készilléket egyedenként felismer a
rendszer, mivel a telepités folyaman egyértelmi cimeket
rendeltek hozza. A BlueBus-hoz lehet példaul fotocellakat,
biztonsagi berendezéseket, vezérl6 gombokat, ellenérzé

lampékat, stb. csatlakoztatni.

A ROBUS vezérl6 egysége felismer egymas utan
minden csatlakoztatott késziléket egy megfelel
tanulasi fazison keresztiil, és képes minden lehetséges
hibat a legnagyobb biztonsaggal észlelni. Ezért, ha a
BlueBUS-hoz egy késziiléket hozzaadnak vagy
eltavolitanak, a vezérlésen minden alkalommal el kell
végezni a tanulasi fazist a ,7.3.6 Egyéb készilékek
betanulasa” bekezdésben leirtak szerint.

~
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7.3.2 STOP bemenet

A STOP az a bemenet, amely a mozgas haladéktalan
megalldsat okozza, amit egy roévid, ellenkezé iranyu
mozgas kovet. Erre a bemenetre normal nyité érintkezds
,NO”, normdl zaré érintkez6s ,NC” kimenetli vagy
konstans 8,2 kQ kimeneti ellenallast készilékek, mint
példaul pneumatikus élvédelem, csatlakoztathatok

A vezérl6 egység, mint a BlueBUS-nal a tanulasi fazisban
felismeri a STOP bemenetre kapcsolt késziiléket — lasd a
.7.3.6 Egyéb készlilékek megtanulasa” bekezdést; ezutan,
ha a tanult allapotok tetszéleges variacioja bekdvetkezik,
akkor az egy STOP parancsot valt ki.

Megfelel6 intézkedésekkel a STOP bemenetre tébb, mint
egy, kiulénb6zé tipusu eszkdz csatlakoztathato.

o Két, allandd 8,2 kQ ellenallassal rendelkez6é eszkodzt

lehet

parhuzamosan

kapcsolni,

tébb, mint ket

készllék esetén mindegyiket csak egy 8,2 kQ-os
lezaro ellenallassal kell kaszkadba kapcsolni.
e Az NC és NO tipusu eszkdzdk kombinacidja is

lehetséges,

ha a két

érintkez6t parhuzamosan

kapcsolnak, akkor az NC érintkezdvel sorba kell kotni

egy 8,2 kQ-os ellendllast (ennél

fogva harom

készilék, NO, NC és 8,2 kQ kombinacidja is

lehetséges).

AHa a STOP bemenetet biztonsagi funkcioval

J

e Tobb ,NO”-késziléket lehet korlatlan szamban rendel!«_e'zo keszu!ekek' csatlakozt_atasara_
3 . . hasznaljak, csak az allandé 8,2 kQ-os kimeneti
egymassal parhuzamosan kapcsolni, ellenallasu késziilékek garantaljak a hiba-biztos Il
* Tobb ~,NC'-késziiléket lehet korlatlan  szamban biztonsa lijosztéllj t az Eﬁ 954-1 jszabve’m szerint .
egymassal sorba kapcsolni. g y y ’
\
/"7.3.3 Fotécellak
A ,BlueBUS” rendszer lehetévé teszi a specialis

athidalokkal, (jumperekkel) végezheté cimzésével, hogy a
vezérlés a fotdcellakat felismerje és korrekt érzékelési
funkciot rendelhessen hozza. A cimzést ugy a TX-en mint
az RX-en is el kell végezni (ahol az athidaldk ugyanolyan
maddon vannak elrendezve). Ellendrizni kell, hogy tovabbi,
azonos cimU fotocella parok ne legyenek.

Egy ROBUS-szal megvaldsitott toldkapu-automatikan a
fotocellakat a 24. abra szerint lehet telepiteni.

A fotécellak telepitése ill. eltavolitasa utan a vezérlésen
végre kell hajtani a tanulasi fazist, a ,7.3.6 Egyéb
készllékek megtanulasa” bekezdésben leirtak szerint.

| 14. tablazat: Fotocellak cimzései ]

Fotocella jumper

"'F-OTO?'

o 1

Fotocella

i

umper

FOTO

Kils6 fotdcella m=50 cm

Kiold zaraskor

FOTO 2
Kilsé fotécella

Kiold nyitaskor

FOTOII [
Kils6 fotocella m=100 cm

Kiold zaraskor

FOTO 21I
Bels6 fotocella
Kiold nyitaskor

FOTO 1
Bels6 fotdcella m=50 cm

Kiold zaraskor

FOTO 3
Csak egy fotocella a teljes

automatika szamara

FOTO 11l

Bels6 fotdcella m=100 cm

Kiold zaraskor

ﬂ.

egyezni a
megadottakkal.

fotocellak

Ha a FOTO 3-at a FOTO ll-vel egyiitt szerelik,
akkor a fotdcella elemek (TX-RX) helyzeteinek meg kell

hasznalati

utasitasaban

)
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7.3.4) Fényérzékel6 FT210B

Az FT210B fényérzékeld egyetlen késziilékben egyesiti az
er6hatarol6 rendszert (Typ C az EN 12453 szerint) és egy
jelenlétdetektort, ami a TX ad6 és az RX vev6 kdzott az
optikai tengelyen |évé akadalyokat észleli (Typ D az
EN12453 szerint).

A kapcsoldléc allapotjelei a fotdcella sugaran keresztil
jutnak az FT210B fényérzékeldbe, ezaltal két rendszer
van egy késziilékbe integralva. A mozgé kapuszarnyon
lévé adod rész taplalasa teleprél torténik, ezzel elkerilve a
csunya csatlakozokat. Specialis aramkorok csokkentik a
fogyasztast, igy a telep élettartamara 15 évet garantalnak.
(Lasd a részleteket a termék uatmutatdjaban errél a
becslésrél.)

Csupan egy FT201B készilékkel, kombinalva egy
\ kapcsoldléccel (Pl. TCB65) el lehet érni a ,fé-kapcsololéc’

nek azt a biztonsagi szintjét, amit az EN 12543
szabvany a ,hasznalat” és az ,aktivalas” minden
formajara megkovetel. Az FT210B fényérzékel6 az
ellenallasos (8,2Kohm) kapcsololéccel kombinalva
akkor is mikodik, ha egy rész hibas (az EN 954-1
szerinti 3. osztaly). Rendelkezik egy specialis
Utkdzésgatld  aramkorrel, amely meggatolja mas,
szintén nem  szinkronizalt érzékel6kkel torténd
interferenciat és lehetévé teszi tovabbi fotocella
hozzaadasat , mint példdul nehéz jarmivek
athaladasara szolgalét, amihez szokasos egy masodik
fotdcellat a talajtél mért 1m magassagban felszerelni. A
csatlakoztatashoz és a cimzéshez tovabbi felvilagositas
taldlhaté az FT210B hasznalati utmutatojaban.

J

ﬁ3.5) ROBUS "Slave“ iizemmoddban

Megfelelé bekotéssel és programozassal a ROBUS ,Slave®
—ként is mikddhet. Ezt a mikédésmaodot akkor hasznaljak,
ha két egymassal szemben I[évd kapuszarnyat Kkell
automatizalni, és azt akarjuk, hogy a kapuszarnyak
mozgasa szinkron torténjen. Ebben az lzemmddban az
egyik ROBUS Masterként mikodik, ill. & vezérli a
mozgasokat, mig a masik ROBUS slave-ként mikodik, ill. a
master altal kiadott parancsokat végrehajtja. (Gyarilag
minden ROBUS Master)

Ahhoz, hogy a ROBUSt Slave-ként konfigurdljuk, az elsé
szinten a ,Slave Uzemmoddot” aktivalni kell (lasd a 7.
tablazatot.)

Az O0sszekottetés a Master és a Slave ROBUS-ok kozott a
BlueBUS-on keresztil torténik.

AEbben az esetben figyelemmel kell lenni a
csatlakozas polaritasara mindkét ROBUS kozo6tt, mint
azt a 26. abra mutatja. (a tobbi késziilék tovabbra is
polaritas-figgetlen.)

Két robus-nak master és slave-ként torténé telepitésénél a

kovetkezdképp kell eljarni:

e Mindkét motort a 25. abran megadottak szerint kell
szerelni. Hogy melyik motor szerepel Masterként és
melyik  Slave-ként, annak nincs jelentésége; a
kivalasztasnal a csatlakozok kedvezdbb elhelyezkedésére
és arra a tényre Ugyelni, hogy a Slave-en a lépter§
Uzemmdd parancs csak a Slave kapuszarny teljes nyitasat

Kfogja okozni.

LA [

@] @)

@

e Mindkét motort a 26. abra szerint csatlakoztatni. A
masodik motor nyitbmozgasanak iranyat meg kell
valasztani a 25. abran megadottak szerint. (lasd a
“4.1 Az irany kivalasztasa” pontot is)

o Mindkét motort tapfesziiltségre kotni.

e A  Slave ROBUS-on a  Slave-uzemmoddot
beprogramozni. (lasd a 7. tablazatot).

o A készilékek felismertetését a Slave-ROBUS-on
elvégezni (lasd a ,4.3 készilékek megtanulasa“
pontot.)

e A készilékek felismertetését a Master-ROBUS-on
elvégezni (lasd a ,4.3 készilékek megtanulasa“
pontot.)

o A kapuszarny hosszanak meghatdrozasat a Master-
ROBUS-on elvégezni (lasd a “4.4 Kapuszarnyhossz
betanulasa“ pontot.)

/
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Két ROBUS Master-Slave izemmaddban torténd csatlakoztatasahoz a kdvetkezékre kell figyelemmel lenni:

o Minden készllék, a beleértve a radidvevit a Master-ROBUS-hoz csatlakoztatva kell lenni (mint a 26. abrén)

e Amennyiben puffer-akkumulatort hasznalnak, mindkét motornak sajat akkuval kell rendelkeznie.

¢ A Slave-Robus-on minden programozas ignoralva van, a 14. tablazatban megadottakat kivéve (A Master-ROBUS
programozasa hatalytalanitja a masikat.)

14. tablazat: A Master ROBUS-t6l fiiggetlen programozas a Slave ROBUS-on
Az els6 szint funkcidi (ON-OFF-funkcidk) A masodik szint funkciéi (beallithaté paraméterek)
Stand-by Motorsebesség
Inditas SCA-kimenet
"Slave"-lizemmod Motorerd
hibatérténet

A Slave-re a kbvetkezbket lehet csatlakoztatni:

e egy sajat villogd lampat

e egy sajat Kapu nyitva jelzélampat

e egy sajat kapcsoldlécet (Stop)

e egy sajat vezérld berendezést (P.P. = Lépteté lzemmad) csak a Slave kapuszarny teljes nyitasahoz

xA Slave-en az Open és Close bemenetek nincsenek hasznalva. /

/~ 7.3.6 Egyéb késziilékek betanulasa

Normal esetben a BlueBUS-ra és a STOP bemenetre csatlakoztatott készlilékek tanulasi mlveletét a telepités alatt
végzik el, ha azonban készulékek hozzaadéasa ill. eltavolitasa tértént, a tanuldst az aldbbiak szerint lehet megismételni, a
15. tablazatban foglaltak szerint:

| 15. tablazat: Egyéb késziilékek megtanulasa
1. A[A] és [Set] gombot megnyomni és nyomva tartani

vy ¥
- (=T
2. A gombokat elengedni, ha az L1 és L2 LED-ek nagyon gyorsan villogni kezdenek (kb. 3 4 s L

mp. utan) @E A /Q\

3. Néhany masodpercet varni, amig a vezérlés a késziilékek tanulasat befejezi. ,/

4. Atanulas végén az L1 és L2 LED-ek kialszanak, a STOP LED-nek vilagitva kell maradni, ellenben az
L1...L8 LED-eknek az altaluk jelzett ON-OFF funkciok allapota szerint kell felvillanniuk.

A Késziilékek hozzaadasa és eltavolitasa utan az automatika atvételét ismételten el kell végezni az ,,5.1
\Atvétel” pontban leirtak szerint.

J
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7.4) Kiilonleges funkciok

7.4.1 ,Mindig nyit” funkcié

A mindig nyit funkcié a vezérlé egység egyik kilénlegessége, amellyel mindig egy nyitasi mozgas térténik, ha a ,léptet6-
Uzemmod” utasitds 2 masodpercnél hosszabb ideig kiadasra kerll; Hasznos lehet ez példaul arra, hogy a 1éptetd
Uzemmad szoritdira egy id6kapcsolé érintkezdit csatlakoztassak, és ezzel a kapu egy meghatarozott ideig nyitva marad.
Ez a tulajdonsag fliggetlen a léptetd izemmadd bemenet programozasatol; kivéve ha a léptetd izemmod bemenet
,Zaras”-ra van programozva — lasd a ,Léptetdé izemmod” paramétereket a 9. tablazatban.

\_

7.4.2) ,Todmann” ,barmerre mozgat” funkcié

Ha egy biztonsagi berendezés nem mikodik helyesen, vagy lGizemen kivil van, akkor a kaput a ,Todmann” ,barmerre
mozgat” uzemmaddban lehet mozgatni. A részleteket lasd a ,kapumozgatas a biztonsagi berendezések tizemen kivul
esetén” bekezdést az ,Utasitasok és tanacsok a ROBUS kapunyité hasznal6i szamara” fliggelékben

o

4 7.4.3) Karbantartasjelzo

J
\

ROBUS figyelmezteti a felhasznalét arra, hogy mikor kell az
automatika karbantartasat elvégezni. A mozgasok szama,
ami szerint a kijelzés torténik, 8 szinten megvalaszthatd

A Kkarbantartasjelzés a Flash villogélampan vagy az
S.C.A. kimenetre kotott jelz6lampan keresztll torténik,
ha az ,karbantartasjelzé-lampaként” van programozva.

.Karbantartasjelz6” bedllitdsi paraméter (lasd a 9.
tablazatban.)

Az 1. szint automatikus és figyelembe veszi a mozgasok
nehézségi fokat ill. az eréfelhasznalast és a mozgasok
id6tartamat, ezzel szemben a tobbi szint a mozgasok
szamabdl indul ki.

(Lasd a 9. tablazatot.)

A megtett mozgasok szamanak a programozott
hatarértékhez val6é viszonyaban adja meg a Flash
vilogdlampa és a karbantartasjelz6 lampa a 16.
tablazatban leirt kijelzést.

-sel és karbantartas-ellen6rzé lampaval
Kijelzés a Flash-en

Mozgasok szama Kijelzés a karbantartasjelzé
lampan

Nyitas kezdetén 2 mp-ig

bekapcsolva

A teljes mozgas alatt villog.

A hatarérték 80%-a alatt Normal (0,5 mp. be, 0,5 mp. ki)

A hatarérték 81 és 100%-a kozott A nyitas kezdetén 2mp-re bekapcsolva

marad, utana normal villog tovabb

A nyitds kezdetén és a végén 2 mp-re
bekapcsolva marad, utana normal villog
tovabb

A hatarérték 100%-a felett Mindig villog

/ Az elvégzett mozgasok szamanak vizsgalata

J
\

A karbantartasjelzé” funkcioval a megtett mozgasok szamat a bedllitott hatarértékek szazalékértékeként lehet
ellendrizni. Az ellenérzést a 17. tablazatban leirtak szerint elvégezni.
17. tablazat: a megtett mozgasok szamanak ellendrzése
1. A [Set] gombot megnyomni és kb. 3 mp-ig nyomva tartani. ¥
3s
2. A[Set] gombot elengedni, amikor az L1 LED villogni kezd. NIV 4
LU
3. Megnyomni a [A] vagy [ ¥] billentyiit, hogy a villogas az L7 LED-re, a ,Karbantartasjelz6” =¥ 4 L2
paraméterének a ,bementi LED”-jére atmenjen. G oder < L7
4. A [Set] gombot megnyomni és nyomva tartani; a [Set] gombot az 5, 6 és 7 |épések alatt ¥
allandéan nyomva kell tartani.
5. Kb. 3 mp-et varni, ezutan az a LED villan fel, amelyik a ,Karbantartasjelz6” NV
paraméterének aktualis szintjét jelzi. TN 3s
6. Az[A]és[V]gombokat megnyomni és azonnal elengedni. Y4 V4
(aJund (v
7. A kivalasztott szintnek megfelelé LED tobbszor villogni fog. A villogasok szama az elvégzett
mozgasoknak a beallitott hatarértékhez viszonyitott szazalékaranya (10% tébbszérése). sl Sl e
Példa: A karbantartasjelzé L6-ra, 10000-re beallitva. A 10% megfelel 1000 mozgasnak. Ha a & &) (N n=?
LED négyszer villan, a mozgasok 40%-a mar elért. (4000 és 4999 kozé esik). A mozgasok S e N AEE
10%-a alatt ne térténik villogas.
8. A[Set] gombot elengedni.
SET
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A mozgasszamlalo nullazasa

A berendezés karbantartéasa utan a mozgasszamlalot nullara kell allitani. A 18. tablazatban leirtak szerint kell eljarni.

18. tablazat: A mozgasszamlalé nullazasa
1. A [Set] gombot megnyomni és kb. 3 mp-ig nyomva tartani.

SET 3s

2. A [Set] gombot elengedni, amikor az L1 LED villogni kezd.

3. Megnyomni a [A] vagy [ V] billenty(it, hogy a villogas az L7 LED-re, a
.Karbantartasjelz6” paraméterének a ,bementi LED”-jére atmenjen

4. A [Set] gombot megnyomni és nyomva tartani; a [Set] gombot az 5 és 6 Iépések alatt
allandéan nyomva kell tartani.

5. Kb. 3 mp-et varni, ezutan az a LED villan fel, amelyik a ,Karbantartasjelz6”

paraméterének aktualis szintjét jelzi. ;Q: 3s
6. Legalabb 5 masodpercig megnyomni a [A] vagy [ V] gombot és nyomva tartani, azutan
mindkét gombot elengedni. A kivalasztott szintnek megfelelé LED tébbszor gyorsan ¥4 4 \O/
villog, és igy jelzi, hogy a mozgasszamlalé nulldra van allitva. und s
7. A[Set] gombot elengedni. 4

4 N
7.5) Egyéb késziilékek csatlakoztatasa
Sziikséges lehet kulsé készilékeket, mint példaul egy
magneskartya-olvasot, vagy egy kulcsos kapcsolo STop 13
vilagitasat csatlakoztatni, melyeknek a taplalasat a 27. abra
szerint lehet megoldani. ME Mm
A tapfeszultség 24VAC —30% - +50% l i
100 mA maximalisan rendelkezésre all6 terhel6 arammal.
-+
e 24\Vce
- J

7.6) Problémak és azok megoldasai

A 19. tablazatban hasznos tanacsok talalhatok az esetleges
Uzemzavarok elharitasara, melyek a telepitéskor vagy
meghibasodasok esetén el6fordulhatnak.
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19. tablazat: Hibakeresés

Tiinet

ajanlott ellenérzés

A radidadd nem vezérli a kaput és
az adon lévé LED nem villan fel

Ellendrizni, hogy a tavvezérld elemei nem merlltek-e le. Sziikség esetén cserélni.

A radidado, nem vezérli a kaput, de
az adon lévo LED felvillan

Ellendrizni, hogy az add helyesen van-e a radidvevében eltarolva.

Ellenérizni, hogy a ROBUS megkapja-e a halézati tapfesziltséget. Ellendrizni,
hogy a biztositékok nem olvadtak-e ki. Ebben az esetben a hiba okat megkeresni,
és ezutan kicserélni a biztositékot azonos aramértékiire és ugyanazokkal a
jellemz&kkel rendelkezére.

Ellenérizni, hogy a parancs vétele valdban megtortént-e.

Ha a parancs a léptet6 lizemmadd bemenetre eljutott, a hozzatartozé PP LED fel
kell villannia, ha ellenben a taviranyitét hasznaltak, a BlueBUS-LED-nek kell
kétszer gyorsan villannia..

Nem toérténik mozgas és a
BlueBUS-LED nem villog
Nem torténik mozgas és a
villogélampa nem villog
Nem toérténik mozgas és a

villogélampa tébbszér villog

Megszamolni, milyen gyakorisaggal villog a villogé lampa és a 21. tdblazat adatai
alapjan ellendrzést végezni.

A mozgas elindul, de kozvetlen
utana egy rovid iranyvaltas torténik

A valasztott er§ kapu szamara tul csekély lehet. Ellenérizni, hogy vannak-e
akadalyok, és szilkség esetén nagyobb erét valasztani.

A mozgés szabalyosan végigmegy,
de a villogé lampa nem mikédik

Ellenérizni, hogy a mozgas alatt mérhet6-e fesziiltség a villogé lampa FLASH
kapcsain. (mivel szaggatott, a feszlltség értéke nem nagy, kb. 10-30V AC), Ha
van feszlltség, a problémat az izzélampa okozza, melyet azonos jellemzdkkel
rendelkezére kell kicserélni. Ha nincs feszlltség, a FLASH kimeneten tulterhelés
lehet — a kabelt révidzarra megvizsgalni.

A mozgas szabalyosan végigmegy,
de az SCA ellen6rzd lampa nem
mikodik

Az SCA kimenet szamara programozott funkcié allapotat ellendrizni (9. tablazat).
Ha vilagitani kellene az ellenérzé lampanak, ellenérizni az SCA kapcsain a
fesziltséget, (kb. 24V AC); Ha van feszlltség, akkor a problémat az ellenérzé
lampa okozza, amit egy azonos jellemzdkkel rendelkezdre ki kell cserélni. Ha
nincs feszlltség, az SCA kimeneten tullterhelés lehet — a kabelt rovidzarra
megvizsgalni.

~
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.6.1) Hibael6zmény-lista

A ROBUS lehetévé teszi, hogy az utols6 8 kapumozgas alatt esetleg fellépet izemzavarokat megtekintsiik. mint pl. egy
mozgas megszakitasa a fotocella vagy az élvédelem altal.

20. tablazat: hibael6zmény-lista

1. A [Set] gombot megnyomni és kb. 3 mp-ig nyomva tartani. L 2
SET 3s
2. A [Set] gombot elengedni, amikor az L1 LED villogni kezd. L. 4
O( L1 SET|
3. Megnyomni a [A] vagy [ V] billenty(t, hogy a villogas az L8 LED-re, a ,Hibael6zmény” Y4 ¥4
paraméterének a ,bementi LED”-jére atmenjen. @or @ OC L8
4. A [Set] gombot megnyomni és nyomva tartani; a [Set] gombnak az 5 és 6 |épések alatt ¥
allandéan nyomva kell lenni.
5. Kb. 3 mp-et varni, ezutan az a LED villan fel, amelyik a hibas mozgasnak megfelel. Az L1
megadja az utols6 mozgas eredményét, az L8 a nyolcadikét. Ha a LED vilagit, akkor hgd
Uzemzavar tortént a mozgas alatt, ha so6tét, akkor a mozgas hibaesemény nélkil zajlott le. 3 7'
6. Megnyomni a [A] vagy [ V] gombot, hogy kivalasszuk a kivant mozgast. A megfelelé LED
azonnal villogni kezd, ugy mint ahogy a villogé lampa egy hiba esetén villogni szokott. v Y4
(lasd a 21. tablazatot.) (aland(v] ©

7. A [Set] gombot elengedni
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7.7) Diagnozisok és jelzések

Néhany készulék maga kinal kuldnleges jelzéseket, amelyekkel az Uzemi allapot vagy az esetleges Uzemzavar

felismerhetd.

-

7.7.1) A villogé lampa jelzései

A villogélampa a mozgas ideje alatt masodpercenként egyszer villan fel; meghibasodas esetén a villogas liteme
gyorsabb; a felvillanas kétszer ismétlédik egy masodperces szlnettel.

21. tablazat: a FL
Gyors villogas

ASH villogé lampa jelzései
Ok

1-szer villan

A BlueBus-ra csatlakoztatott készilékek mozgas kezdetén
tortént ellen6rzése szerint nem felelnek meg a tanulas alatt

1 méasodperc . eltaroltakkal. Lehetnek meghibasodott készilékek is:
. Hiba a BlueBus-on A : A . ! .

szlnet ellendrizni  és kicserélni. Amennyiben valtoztatasokat

1 i végeztek, a tanulasi fazist meg kell ismételni. (7.3.4 Egyéb
-szervilian késziilékek tanulasa)

2-szer villan

1 masodperc
szlinet

2-szer villan

Egyik fotocella kiold

A mozgas kezdetén egy vagy tobb fotdcella nem engedélyezi
a mozgast; ellenérizni, hogy vannak-e akadalyok. Mozgas
alatt az teljesen normalis, ha valéban akadaly van jelen.

3-szor villan

1 masodperc
szinet

3-szor villan

A ,Motorer6é-hatarold” kiold

Mozgas kdzben nagyobb surlédasa volt a kapunak; okot
megkeresni.

4-szer villan

1 masodperc
sziinet

4-szer villan

A STOP-bemenet kiold.

A kezdetnél vagy menet kézben a STOP bemenet kioldott;
okot megkeresni.

5-sz0r villan

1 masodperc
szinet

5-sz0r villan

Hiba az elektronikus vezérld
egyseég belsd paramétereiben

Legalabb 30 masodpercet varni, azutan a parancsot ismét
kiadni. Amennyiben ez az allapot marad, akkor komoly hiba
allhat fenn, és az elektronikus vezérlé kartyat ki kell cserélni.

6-szor villan

1 masodperc
sziinet

6-szor villan

Tullépték a mozgasok orankénti
szamanak felsé hatarat

Néhany percet varni, amig a mozgaskorlatozé ismét a felsd
hatar ala visszatér.

7-szer villan

1 masodperc

Hiba a bels6 elektromos

Minden tadpvezetéket egy par masodpercre levalasztani, majd
kiadni egy parancsot. Ha ez az allapot marad, akkor komoly

sziinet aramkorben hiba allhat fenn, és az elektronikus vezérl6 kartyat ki kell
. cserélni.

7-szer villan

8-szor villan

1 masodperc
szinet

8-szor villan

Egy parancs méar kiadasra kertilt,
ugy hogy tébb parancsot nem
lehet végrehaijtani,

A kiadott parancs fajtajat ellenérizni. Lehet ez példaul az
,Open”-bemenetre kapcsolt idézité parancsa.

\
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.7.2) A vezérlés jelzései

A ROBUS vezérl6egységen kiilonb6zé LED-ek

talalhatok, melyek ugy normal izemben, mint hiba

felléptekor kilénleges jelzéseket adhatnak.

22. tablazat: LED-ek a vezérldé egység csatlakozéin

BlueBUS LED Ok Tevékenység

sotét Hiba Ellenérizni az aramellatast meglétét; ellendrizni a biztositékokat,
adott esetben a hiba okat megkeresni, azutan a biztositékokat
azonos jellemzékkel rendelkezékre masikra kicserélni.

vilagit Sulyos hiba Sulyos hiba all fenn; kisérelje meg a vezérlést néhany masodpercre
kikapcsolni, ha ez az allapot marad, akkor hiba all fenn, és az
elektronikus vezérld kartyat ki kell cserélni.

Masodpercenként Minden OK A vezérl6 egység normalisan mikdodik

egyszer villog

2-szer gyors-villogas

A bemenetek
allapota megvaltozott

Ez normalis akkor, ha a PP, STOP, OPEN vagy CLOSE bemenetek
egyikén valtozas torténik, vagy a fotdcellak mikddésbe Iépnek, vagy
a tavvezérlét hasznaljak.

Tébbszords villogas 1 | Kildnféle Ugyanaz a jelzés, amely a villogé lampanal torténik.- Lasd a 21.

masodperces tablazatot.

szlinettel

STOP LED Ok Tevékenység

sotét A STOP bemenet A STOP bemenetre csatlakoztatott készilékeket ellendrizni.
aktivalva

vilagit Minden OK A STOP bemenet aktiv

P.P LED Ok Tevékenység

sotét Minden OK A PP bemenet nem aktiv

vilagit A PP bemenet Ez normalis, ha a PP bemenetre kapcsolt készlilék valéban aktivalva
aktivalva van

OPEN LED Ok Tevékenység

sotét Minden OK A OPEN bemenet nem aktiv

vilagit A OPEN bemenet Ez normalis, ha az OPEN bemenetre kapcsolt készulék valoban
aktivalva aktivalva van

CLOSE LED Ok Tevékenység

sOtét Minden OK A CLOSE bemenet nem aktiv

vilagit A CLOSE bemenet Ez normalis, ha a CLOSE bemenetre kapcsolt készlilék valdban

N

aktivalva

aktivalva van
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23. tablazat: A vezérlé egység gombijain lévé LED-ek

LED 1 Leiras
Sotét Normal lizemmddban jelzi: ,Automatikus zaras” nem aktivalt
vilagit Normal tzemmddban jelzi: ,Automatikus zaras” aktivalt
Villog A funkciok programozéasa folyamatban
Ha az L2-vel egyitt villog, el kell végezni a készllékek tanitasat (Lédsd a ,4.3 A
készilékek betanitasa” szakaszt.)
L2 LED Leiras
Sotét Normal Gzemmddban jelzi: ,Zaras a fotocellan tértént athaladas utan” deaktivalt
Vilagit Normal Gzemmddban jelzi: ,Zaras a fotocellan tértént athaladas utan” aktiv
Villog A funkciok programozasa folyamatban
Ha az L1-gyel egyiitt villog, el kell végezni a késziilékek tanitasat (Lasd a ,4.3 A
készilékek tanulasa” bekezdést.)
L3 LED Leiras |
Sotét Normal izemmaodban jelzi: ,Mindig zar” nem aktivalt
Vilagit Normal Gzemmédban jelzi: ,Mindig zar” deaktivalt
Villog A funkciok programozasa folyamatban
Ha az L3 az L4-gyel egyiitt villog, el kell végezni az kapuszarnyhossz tanitasat (Lasd
a 4.4 A kapuszarnyhossz tanulasa” pont alatt.)
L4 LED Leiras
Sotét Normal lizemmaodban jelzi: ,Stand-By” deaktivalt
Vilagit Normal izemmddban jelzi: ,Stand-By” aktivalt
Villog A funkciok programozéasa folyamatban
Ha az L3 -mal egyditt villog, el kell végezni az kapuszarnyhossz tanitasat (Lasd a ,4.4
A kapuszarnyhossz tanulasa” bekezdést.)
L5 LED Leiras
Sotét Normal izemmaodban jelzi: ,Inditas” deaktivalt
Vilagit Normal izemmaodban jelzi: ,Inditas” aktivalt
L6 LED Leiras
Sotét Normal izemmaodban jelzi: ,el6jelzd” deaktivalt
Vilagit Normal izemmddban jelzi: ,el6jelz8” aktivalt
Villog A funkciok programozasa folyamatban
L7 LED Leiras
Sotét Normal izemmddban jelzi, hogy a ,zaras” bemenet egy zarasi mozgast aktivalt
Vilagit Normal izemmodban jelzi, hogy a ,zaras” bemenet egy részleges nyitast aktivalt
Villog A funkciok programozasa folyamatban
L8 LED Leiras
Sotét Normal izemmodban jelzi, hogy a ROBUS Master-ként van konfiguralva
Vilagit Normal izemméddban jelzi, hogy a ROBUS Slave-ként van konfiguralva
k Villog A funkciok programozasa folyamatban
/”7.8) Tartozékok

A ROBUS-hoz a kévetkez6 tartozékokat szantak:
e PS124 24V - 1,2 Ah puffer telep, beépitett teleptoltd

készilékkel.

¢ 433,92 MHz-es radiévevs, SMXI vagy SMXIS, digitalis ugré  termékkatalégusaban.

koddal

/
~

A tartozékok teljes és aktualis listajat lasd a Nice S.p.a.
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8) Miiszaki jellemzdék

\

/ A termékek tokéletesitése érdekében a NICE S.p.a. fenntartja maganak a termékek fejlesztéséhez vald jogot, ami azt
jelenti, hogy a termékek miszaki jellemzdit barmikor és minden el6zetes értesités nélkil megvaltoztathatja, de garantalja
tovabbra is a tervezett funkciokat és az alkalmazasi terlletet. Minden mdiszaki jellemz6é 20°C (+5°C) kdrnyezeti
hémérsékletre vonatkozik.

ROBUS miiszaki jellemzéi:

Modell: RB600 — RB600P RB1000 — RB1000P

Tipus Elektromechanikus kapunyité tolokapuk automatikus mozgatasahoz lakéépuleteken, komplett,
elektronikus vezérléssel

Kis fogaskerék Z: 15; Modul: 4; Osztas: 12,5 mm; Osztékor atméré: 60 mm

Max. inditényomaték

[megfelel annak a képességnek, ami 18Nm 27Nm

akkora erét tud kifejteni, hogy egy [600N] [900N]

kapuszarnyat mozgasba hozzon]
Névleges forgatdé nyomaték

[megfelel annak a képességnek, ami 9Nm 15Nm
akkora erét tud kifejteni, hogy egy [300N] [500N]
kapuszarnyat mozgasba tartson]
Sebesség névleges nyomaték mellett 0,15m/s 0,14m/s
Sebesség terhelés nélkil
(a vezéflés lehetévé t'es'zi hét_ 0.31m/s 0.28m/s
sebesség programozasat, ami kb
100, 85, 70, 55, 45, 30%)
Uzemi ciklusok maximalis 100 ciklus/nap (a vezérlés korlatozza a ciklusok 150 ciklus/nap (a vezérlés korlatozza a ciklusok
gyakorisaga (névleges nyomaték szamat a maximalisan eléiranyzottra — lasd a 2. és 3. | szamat a maximalisan el6iranyzottra — lasd a 2. és 3.
mellett) tablazatot tablazatot)
Leghosszabb tartés Uzemi id6 (A vezérlés korlatozza a tartds lizem idejét a
A 4 maximalisan el6iranyzottra — lasd az 1. és 2.
(névleges nyomaték mellett) 7 perc téb{ézatot)
5 perc
Alkalmazasi korlatok Normal esetben a ROBUS képes az 1. 2. és 4. tablazatban megadott hatarok kdzotti tomegi és
hosszu kapukat automatizalni.
Téplalas: ROBUS 600 - 1000 230 V AC (+10% -15%) 50/60Hz
Téplalas: ROBUS 600 - 1000/V1 120 V AC (+10% -15%) 50/60Hz
Max. teljesitményfelvétel inditasnal 515W [2,5A] [V1 verziénal 4.8A] | 450W [2,3A] [V1 verzional 4.4A]
Erintésvédelmi osztaly 1 (védofoldelés sziikséges)
Szlkségaramforras kllon tartozékkal: PS124
Villogélampa kimenet 2 db. LUCYB tipusu villogélampa szamara (izzélampa: 12V, 21W)
S.C.A kimenet egy 24V max 4W-os izzé szamara (a kimenéfesziiltség valtoztathatd —30% és +50% kozott, és
kis jelfogot is vezérelhet)
BlueBUS kimenet Egy kimenet, legfeljebb 15 BlueBUS egység terheléshez
STOP bemenet A szokasos nyito- és zaro-érintkezkhoz vagy allando, 8,2 kQ ellenallasu érintkez6khéz;
Ontanulassal (egyik valtozat a tarolt allapothoz hasonlitva) kiadja a ,STOP” vezérl6utasitast.
PP bemenet (Léptetés) Normal nyité érintkezékhoz (az érintkezdk zarasa kivaltja a Léptetés parancsot)
NYITAS bemenet Normal nyitd érintkez6khdz (az érintkez6k zarasa kivaltja a Nyitas parancsot)
ZARAS bemenet Normal nyitd érintkez6khdz (az érintkez6k zarasa kivaltja a Zaras parancsot)
Dugaszolds csatlakozé radidvevéhéz | SM csatlakozéd SMXI vagy SMXIS radiévevé szamara
Radié-antenna bemenet 52 Q, RG 58 tipusu vagy hasonlo kabelhez
Programozhaté funkciok 8 ON-OFF funkci6 és 8 beallithaté funkcio (lasd a 7. és 9. tablazatot)
Ontanul6 funkcidk A BlueBUS-ra csatlakoztatott készulékek ontanulasa.

A ,STOP” —ra csatlakoztatott készllékek (NO-érintkez6, NC-érintkez6 vagy 8.2 k Q-os
ellendllas) tipusanak ontanulasa, a kapuhossz és dntanulasa és azon helyeknek kiszamitasa,
ahol a lassitas és a részleges nyitas torténik.

Uzemi hémérséklet -20°C-tél +50°C

Hasznalata sav és sotartalmu vagy | Nem

robbanasveszélyes kdrnyezetben
Védettségi osztaly 1P 44

Méretek és tdmeg 330 x m210 x 303; 11kg 330 x m210 x 303; 13kg
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Utasitasok és tanacsok a ROBUS kapunyité felhasznaléinak

/Gratulélunk Onnek, hogy az automatizalasahoz Nice
terméket valasztott. A Nice S.p.A. alkotéelemeket gyart
ajtok és kapuk reddnydk, roldok és napellenzdk
automatizalasahoz; uagy, mint hajtdbmimotorok,
vezérlések, radio-tavvezeérlés, villogd lampak, fotdcellak
és tartozékok. A Nice kizardlag kivaldé mindségi
alapanyagokat és technoldgiakat hasznal, és az lizemi
filozéfidja alapjan allandéan keresi az innovativ
megoldasokat, hogy megkonnyitsék a Nice miszaki,
esztétikai, ergonémiai  szempontbdl kiléndsen
gondozott felszereltségnek az alkalmazaséat: Az On
berendezés-tervez6je bizonyara a legmegfelel6bb
terméket fogja kivalasztani Onnek a széles Nice
palettarol. Nice azonban nem a gyartdja az On
automatizacidjanak, ami az On szereléstervezéje altal
végzett analiziseknek, kiértékeléseknek, anyagok
kivalasztasanak és a berendezés kialakitdsanak az
eredménye. Minden automatizacié egyedulalld, és csak
az szakszereld rendelkezik azokkal a tapasztalatokkal,
és profizmussal, ami ahhoz szikséges, hogy egy olyan
berendezés késziiljon az On szilkséglete szerint, amely
biztosan és tartdésan megbizhaté és mindenek el6tt
szakszer(, ill. az érvényben lévé eléirasoknak megfelel.
Egy automatizalt berendezés az valami kényelmes, de
egyben értékes biztonsagi berendezés és csupan
néhany beavatkozas mellett évekig miikédik. Ha az On
automatikaja az el6irt biztonsagi szintnek megfelel, az
nem zarja ki bizonyos ,maradékkockazatok” meglétét,
amivel annak a lehet6ségére gondolunk, hogy egy
mindennapi  felelétlen vagy helytelen hasznalat
veszélyhelyzeteket idézhet el6, Ennek okan szeretnénk
Onnek néhany tanacsot adni, hogyan kell viselkednie,
hogy ne alljanak kellemetlenségek az utjaban:

Mielstt On az automatikat elsé alkalommal
hasznalna, magyaraztassa el maganak a szerel§jével,
hogy milyen maradékkockazatok keletkezhetnek, és
szenteljen néhany percet az ,Utasitasok és tanacsok a
felhasznalonak” elolvasasara, melyet Onnek a szereléje
fog atadni. Ezt az utmutatét 6rizze meg a jov6 kétséges
eseteire és adja majd at adott estben az automatika Uj
tulajdonosanak.

Az On automatikaja egy gép, ami az On utasitasait
hiien végrehajtja. A felelétlen és szakszer(tlen
hasznalat veszélyes lehet, ne inditsa el az automatika

mozgasat, ha a hatokérében személyek, allatok
tartézkodnak vagy egyéb akadalyok talalhatok.

Gyermekek: egy automatizalt berendezés nagy
biztonsagot garantal és a védelmi rendszerével
megakadalyozza, hogy személyek és targyak
jelenlétében mozgast végezzen és egy mindig

el6relathatd, és biztos mikédeést biztosit. Biztonsagi
intézkedésként azonban gyermekek szamara meg kell
tiltani, hogy a berendezés kozelében jatszanak és a
tavvezérlbket nem szabad a gyermekek altal elérhet6
helyen hagyni: nem egy jatékrol van szo!

e Uzemzavarok: Kapcsolja le a berendezés
aramellatasat, mihelyt az automatika szokatlan
viselkedését észleli, és végezze el a retesz kézi
kioldasat. Soha se kisérelie meg, hogy sajat maga
javitasokat végezzen, hanem kérje fel a beavatkozasra
az On bizalmi szerelsjét: a kozbiilsé idében, pedig,
miutan a leirtak szerint kireteszelte a meghajté motort,
a berendezést nem automatizaltként, hanem kézzel
mikd&dtetheti.

e Karbantartas: Mint minden gépnek, az automatikanak
is szUksége van egy rendszeres karbantartasra, hogy a
lehet6 leghosszabb ideig telies  biztonsaggal
mikodhessen. Allapodjék meg a szerelSjével egy
programozott karbantartédsi tervben. A Nice a
haztartasi, normal hasznalat esetére minden hat
hénapra programozott karbantartast ajanl, azonban ez
az id6kdéz a szerint kiloénbdzd lehet, hogy a
berendezést  milyen  gyakran hasznaljak. A
munkalatokat, mint a karbantartast, ellen6rzést és a
javitast csak szakszemélyzet végezheti el.

e Még akkor sem, ha On ugy véli, hogy tudja azt, hogy

mit hogyan kell csinalni, ne Vvaltoztasson a
berendezésen és a programozott paramétereken
valamint az automatika bedllitasain: ez az 6n
szerel6jének a feleléssége!

o A végellen6rzéseket, az id6szakos karbantartasokat és
az esetleges javitasokat bizonylatolni kell annak, aki
ezeket a munkakat elvégezte, és ezeket a bizonylatokat
a berendezés tulajdonosanak meg kell ériznie.

Az egyediili beavatkozasok, amelyeket On végezhet,
és periodikusan el is kell végeznie: a fotocellak
Uvegeinek tisztitdsa, az esetleges levelek, kovek
eltavolitasa, melyek az automatika mikodését
akadalyozhatjak. Annak megel6zésére, hogy valaki az
ajtét mikodtesse, a munka megkezdése el6tt reteszelje
ki az automatikat az alabbiakban leirtak szerint. A
tisztitashoz egy vizzel enyhén benedvesitett kend6t
hasznaljon.

Lebontas: Biztositsa, hogy a leszerelést az On
automatikajanak élettartama végén szakszemélyzet
végezze és az anyagokat a helyi érvényes el6irasok
szerint Ujrahasznositsak vagy artalmatlanitsak.

Hibak esetén vagy aramkimaradaskor:

varja meg a szereljét vagy az aramellatas
helyredllasat, amennyiben a berendezése nincs ellatva
puffer-aramforrassal. A  berendezést egy nem
automatizaltként mikodtetheti. Ehhez el kell végezni a
kézi reteszkioldast. Ez a mivelet az egyeduli, melyet az
automatika hasznaldja elvégezhet; a Nice is kilonds
hangsulyt helyez arra, hogy On ezt a késziiléket mindig
a legnagyobb egyszerliséggel, szerszam és testi
megerdltetés nélkul mikodtethesse.
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/Retesz kioldasa és kézi mozgatas FIGYELEM: A retesz kioldasat csak &ll6 ajtonal szabad elvégezni!

1. A zarfedelet elcsusztatni

A reteszeléshez ugyanezeket a miveleteket kell forditott
sorrendben elvégezni

Kapumozgatas a biztonsagi berendezések nélkiili
Uzemben: Amennyiben a kapun 1év6 biztonsagi
berendezések nem mikddnek helyesen, a kaput ennek
ellenére mozgatni lehet.

¢ Kiadni egy kapumozgatd parancsot (a tavvezérlGvel, a
kulcsos kapcsoloval, stb.); ha minden rendben van, az
ajté normal médon nyilik vagy csukddik, mas esetben a
villogd lampa tobbszor felvillan, és nem torténik mozgas
(a villogasok szama annak okatdl fiigg, hogy miért nem
torténik mozgas)

e Ebben az esetben a kapcsoldé késziiléket harom
masodpercen belil ismét mikodtetni kell és
mikodtetve tartani.

eKb. 2 mp utdn a kapumozgas a ,Todmann”
lUzemmaodban torténik. Ez azt jelenti, hogy a kapu addig
mozog, amig On a kapcsolot miikddteti; amint elengedi,
a kapu megall.

AHa a biztonsagi berendezések (izemen kiviil
vannak, az automatikat olyan siirgésen, amint lehet,
meg kell javitani.

N

2. A kulcsot bedugni és az 6ramutatd
jarasaval megegyez6 iranyba elforditani

4. A kaput kézzel mozgatni

A tavvezérlo elem cseréje: Ha a radio-tavvezérlé egy
bizonyos id6 elteltével latszdlag rosszabbul vagy
egyaltalan nem mikédik, ennek egyszerien a kimerdilt
elem lehet az oka.(a telep tipusatél fliggéen toérténhet
ez néhany hénap utan-tél tébb mint egy év utan).
Eszlelheti ezt a vilagité kijelzén, ami az adast igazolja,
és csak gyengén vagy egyaltalan nem vagy egész
réviden vilagit. Miel6tt a szerel6h6z fordulna, kisérelje
meg az elemet egy masik mikodd adé elemével
kicserélni; ha ez volt az ok, akkor elegendé a régi
telepet egy azonos tipusu ujra kicserélni

Figyelem! Az elemek karos anyagokat tartalmaznak,
nem szabad a haztartasi szemétbe dobni, hanem a
helyi rendeletek szerint eltakaritani.

Elégedett On? Ha On a hazahoz egy Uj automatikat
szeretne, forduljon a régi szerel6jéhez és a Nice-hez,
egy szakember tanacsai biztositjak a piacon kaphaté
legkorszer(ibb termékek és a legjobb miikodési
automatikak kozotti eligazodasban.

Koszonjik, hogy ezeket a tanacsokat elolvasta és
kivanjuk, hogy legyen megelégedve az (j
berendezésével: forduljon a jelenlegi vagy jov6beni
szilkséglete esetén is bizalommal az On szerel6jéhez.

~
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